Sygnalizator (S1) ogélny dla ruchu kofowego

Sygnalizator ($3) kierunkowy dla ruchu kofowe

Sygnalizator (52) ogblny dla ruchu kofowege
z zielong strzatka

Przycisk zgtoszenia dla pieszycl

Petla indukcyjna




UKEAD FAZ SYGNALIZACHI

FAZA 1B

SEKWENCJE SYGNALIZATOROW
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ZASADY DETEKCJI RUCHU

FAZA |  Fazaljestfaza gtéwna o dtugosci w zakresie Tzmin - Tzmax.

- W ramach fazy | jest realizowana podfaza IA, umoliwiajaca skret w prawo
z wlotu nr 1. W przypadku braku zgtoszen z petli indukcyjnych P13, P33
i/lub P21, P41 lub z przyciskéw dla pieszych, faza | jest realizowana

az do momentu wystapienia zapotrzebowania na faze Il lub Il

FAZA ||

Faza Il jest realizowana jedynie w przypadku wystapienia zgtoszen z petli

indukcyjnyjnych P 13, P 33 lub z przyciskdw dla pieszych P 1c-d, P 3c-d.

FAZA Il

Faza Il jest realizowana jedynie w przypadku wystapienia zgtoszen z petli
indukcyjnej P41 lub z przyciskéw dla pieszych P 1a-b , P3 a-b.

W okresie zamknigtego przejazdu kolejowego, sterowanie ruchem odbywa sie wg faz
przedstawionych na diagramie C (rys. nr 3)
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