SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY ROZBIORKOWE
Kod CPV 45111300-1

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace

wykonania i odbioru robdét budowlanych zwigzanych z dostosowaniem pomieszczen wczesnego
wspomagania, remont wezta sanitarnego przystosowaniem dla oséb niepetnosprawnych i wezta
ogoélnodostepnego nr 8 , wymiana drzwi ewakuacyjnych od strony pdétnocnej budynku, likwidacja
tatwopalnej obudowy Scian na holu gtéwnym , wykonanie dodatkowego hydrantu , wykonanie
oswietlenia w oddziale przedszkolnym w budynku Szkoty Podstawowej nr 5. im. Jana Pawta Il. w
Kotobrzegu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
Wykonanie rozbidrek wystepujacych w obiekcie.

W zakres tych robét wchodza:

-rozbidrka posadzki,

-wyburzenie $cianek dziatowych,

-rozbiorke oktadziny Sciennej,

-demontaz istniejgcej stolarki okiennej

-wyw0z i utylizacja gruzu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ z dokumentacija
projektowag, SST i poleceniami Inspektora nadzoru .

2. Materiaty
2.1. Dla robdt wg B.01.01.00 materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Do rozbidrek moze byc¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport
Transport materiatdw z rozbidrki Srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczyé przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:
—teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,



-zdemontowac istniejgce zasilanie w energie elektryczng, instalacje teletechniczng i
wodnokanalizacyjng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr
47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
5.2.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Sciany rozebra¢ recznie lub mechanicznie. Materiaty posegregowac i odnie$¢ lub odwiezé na
miejsce sktadowania.

Elementy stolarki i $lusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wtasciciela obiektu do odzysku wyku¢
z otwordw, oczyscic, i sktadowac.

Poszerzenie otwordéw drzwiowych wykonac wytacznie w technologii ciecia Scian

Przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych nalezy przeprowadzi¢ doktadne

rozeznanie budynku i otaczajgcego terenu. Przed przystgpieniem do robét budowlanych

nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, zgromadzi¢ potrzebne narzedzia

i sprzet oraz wykona¢ odpowiedni urzgdzenia do usuwania z budynku materiatu z

rozbidrki. Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni by¢ doktadnie
zaznajomieni z zakresem prac. Prace rozbiérkowe posadzki nalezy prowadzic¢

bardzo ostroznie, skuwajac wytacznie ptytki podtogowe, a w zaleznosci od stanu

technicznego, réwniez podktad betonowy w niezbednym zakresie. Przy pracach

rozbidrkowych i wyburzeniowych majg zastosowanie ogdlnie obowigzujace przepisy
bezpieczenstwa i higieny pracy w robotach budowlanych. Pracownikéw zatrudnionych

przy robotach rozbiérkowych powinno sie zaopatrzy¢é w odziez roboczg, hetmy, okulary i

rekawice, a wszystkie narzedzia, ktore sg Uzywane przy rozbidrce stale utrzymywac w

dobrym stanie.

Do usuwania gruzu nalezy stosowac zsypy (rynny). Gruz nie moze by¢ gromadzony na

stropach, schodach itp.

Zaleznie od warunkéw wszystkie rozbiérki w budynku mozna prowadzic recznie, przy uzyciu mtotow
pneumatycznych.

6. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggnac zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robot i jako$é materiatow.

Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi s3:
— Rozbiérki obiektéw inzynierskich — [ms]

8. Odbidr robdt
Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegdtowe
10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektora nadzoru
10.2. lloSci roboét rozbiérkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora nadzoru






