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|. CZESC OPISOWA

1. OPIS PROJEKTU

1.1. Podstawa opracowania

1.1.1.

11.2.

1.1.3.

1.1.4.

1.15.

1.1.6.

1.1.7.

1.1.8.

1.1.9.
1.1.10.

1.1.11.

1.1.12.

1.1.13.

1.1.14.
1.1.15.

Umowa nr 69/1/2007 z dnia 1 sierpnia 2007 r. zawarta pomiedzy Gming Miasta Kolobrzeg w Koto-
brzegu; ul. Ratuszowa 13, 78 100 Kotobrzeg a Scott Wilson Sp. z 0.0. Oddziat w Polsce; 02-516
Warszawa, ul.Rejtana 17.

Rozporzadzenie MTIGM z dnia 26 lutego 1996 r. w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac skrzyzowania linii kolejowych z drogami publicznymi i ich usytuowanie.
DTR-2008/SPA-5. ,Samoczynna sygnalizacja przejazdowa SPA-5". Bombardier ZWUS Katowice
6 marca 2008 r.

DTR-98/EEG-1_c. ,Elektryczny naped rogatkowy EEG-1". ADtranz Zwus Sp. z 0.0. Katowice
2001r.

DTR-2002/EEG-3_b. ,Elektryczny naped rogatkowy EEG-3". Bombardier ZWUS Katowice 2004 r.
DTR-2009/ESD-3. ,Drag rogatki A-owy”. Bombardier ZWUS Katowice 2009 r.

DTR-2003/ESD-8. ,Drag rogatki z bezpiecznikiem kulowym ESD-8". Bombardier ZWUS Katowice
2003 .

DTR-98/EHZ-7_b. ,Sygnalizator drogowy sygnalizacji przejazdowej EHZ-7". Bombardier ZWUS
Katowice 2002 r.

DTR-2004/ELS-95_c. ,Czujnik kota ELS-95". Bombardier ZWUS Sp. z 0.0. Katowice 2006 r.
DTR-2005/ERP-7_a. ,Urzadzenie zdalnej kontroli ERP-7". Bombardier ZWUS Sp. z 0.0. Katowice
1 sierpnia 2007 r.

“le-5 (E-11) Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w urzadzeniach sterowania
ruchem kolejowym” Warszawa 2005 r.

“le-6 (WOT-E12) Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urzgdzen
sterowania ruchem kolejowym” Warszawa 2005 r.

Je-12 (E-24) Instrukcja konserwacji, przegladéw oraz napraw biezacych urzadzeh sterowania
ruchem kolejowym” Warszawa 2005 r.

Protokot przeklasyfikowania przejazdu nr 1ZKD-09212/15/08 z dnia 4 marca 2010 .

Wizja lokalna projektanta w terenie w czerwcu 2008 r. i w lipcu 2009 r. oraz sporzadzona inwenta-

ryzacja istniejgcych obiektéw i urzadzen technicznych.

1.2. Charakterystyka istniej acych urz adzen i dane o przeje zdzie

Przejazd kolejowy w km 43.170 linii nr 402 Koszalin - Goleniéw jest obecnie przejazdem kategorii D

bez urzadzen przejazdowych. Przejazd oswietlony jest jedng parg lamp.

Przejazd zlokalizowany jest na skrzyzowaniu linii kolejowej z ulicag Warzelnicza w miescie Koto-

brzeg, jezdnig o nawierzchni asfaltowej i z kostki brukowej. Na przejezdzie i w bezposrednim rejonie

skrzyzowania utozone sg drogowe piyty betonowe. Przejazd potozony jest na prostym odcinku toru o

dostatecznej widoczno$ci, za$ kat skrzyzowania wynosi 90°.
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Czynna linia kolejowa od km 42.600 jest linig drugorzedng, jednotorowa, niezelektryfikowang pod

zarzadem PKP.

Ulica Warzelnicza w Kotobrzegu jest ulica ,$lepg” prowadzaca tylko do portu jachtowego, siedzib

kilku spoétek oraz rodzinnych ogrodkow dziatkowych.

1.3. Warunki techniczno-ruchowe, obstuga i dziatani e urzadzen ssp

1.3.1. Warunki techniczno-ruchowe (po zabudowie urzgdzen ssp i towarzyszacej infrastruktury) przejazdu.

A.

Dane charakteryzujgce przejazd:

zmodernizowana, przelotowa ulica Warzelnicza, przecinajaca tor kolejowy pod katem 90°,
przejazd kategorii B:

a) z jedng parg potrogatek zamykajacych potowe jezdni,

b) z jedng parg potrogatek zamykajaca catg szerokosé chodnika pétnocno-wschodniego,
c) zjedng parg potrogatek zamykajgcg catg szerokos¢ chodnika potudniowo-zachodniego,
d) z piecioma sygnalizatorami drogowymi skfadajacymi sie z dwoch Swiatet czerwonych,

przejazd oswietlony dwiema parami lamp ulicznych.

. Dane techniczne lini:

maksymalna predkos¢ kursujacych pociagdw - Vs = 90 km/h (predkos¢ techniczna),
linia niezelektryfikowana,
ilos¢ toréw: 1,

szlak wyposazony w pétsamoczynng, dwukierunkows, elektromechaniczng blokade liniowa.

. Dane techniczne urzadzen ssp:

urzadzenia ssp typu SPA-5 przystosowane do predkosci 90 km/h,

czas ostrzegania tn,, = 46 s (przejazd zamyka catg szerokos¢ chodnikéw),

nowe urzgdzenie zdalnej kontroli typu ERP-7 w nastawni dysponujgacej “Kb” st. Kotobrzeg,

dragi ditugosci:

a) naped rogatkowy N1 - 4,00 m,

b) naped rogatkowy N2 - 7,50 m (drag A-owy),

¢) naped rogatkowy N3 - 5,00 m,

d) naped rogatkowy N4 - 4,00 m,

e) naped rogatkowy N5 - 3,50 m,

f) naped rogatkowy N6 - 3,50 m,

sygnalizatory drogowe:

a) sygnalizator S1 dla pojazdéw i chodnika od strony portu,

b) sygnalizator S2 dla pojazdéw od strony ulic: Solnej (dla obu kierunkéw) i Zygmuntowskiej,

c) sygnalizator S3 dla chodnika i dodatkowo dla pojazdéw od strony portu,

d) sygnalizator S4 dla chodnika i dodatkowo dla pojazdéw jadacych od strony potnocno-
wschodniej,

e) sygnalizator S6 dla chodnika i dodatkowo dla pojazdéw jadacych od strony potudniowo-
zachodniej,

szerokos¢ ulicy z chodnikami i poboczem (korony) S = 20,00 m

kat skrzyzowania osi drogi z osig toru o = 90°

droga hamowania (teoretyczna) — przyjeto 700 m,
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— strefa dziatania ssp — uwzglednia powigzanie urzadzen ssp z urzgdzeniami srk — przyjeto:

a) dla pociagéw nieparzystych — odlegtos¢ semaforéw wyjazdowych z wyswietleniem sygnatu
,wolna droga” ze zwlokg czasowa,

b) dla pociggéw parzystych wjezdzajacych na stacje ,ha biegu” na semafor M — odlegtosc za-
instalowania czujnika kota nr 445 - 1325 m,

c) dla pociggéw parzystych wjezdzajacych na stacje spod semafora M — zwioka czasowa wy-
noszaca tgcznie minimum 48 s,

— dtugo$¢ strefy niebezpiecznej — typowy ukiad przejazdu na linii jednotorowej — nie przekracza
parametréw przyjetych na PKP,
- lokalizacja czujnikow kota:

a) WD1 - dla wigczenia ostrzegania uzytkownikéw drogi na minimum 46 s przed wjazdem po-
ciagu na przejazd z kierunku nieparzystego (podczas usterki w stacyjnych urzadzeniach
srk),

b) WD?2 - dla wylgczenia ostrzegania uzytkownikéw drogi po zjezdzie pociagu z przejazdu dla
kierunku parzystego,

c) WD3 - dla wylaczenia ostrzegania uzytkownikow drogi po zjezdzie pociggu z przejazdu dla
kierunku nieparzystego,

uwaga: dla unikniecia przedwczesnego wigczania ostrzegania urzadzen ssp na przejezdzie w

km 43.170, podczas podjazdu taboru szynowego pod semafor M, na ktérym wyswietlony be-

dzie sygnat ,stdj” i jednoczesnie dluzszego oczekiwania pod tym semaforem na wjazd, nie
przewiduje sie zabudowy czujnika WD4 dla pociggéw z kierunku parzystego,
— tor niezelektryfikowany.
— w przypadku usterki w urzadzeniach ssp - jazda wg Regulaminu RTS z predkoscig 20 km/h
czotem pociggu na przejezdzie w km 43.170 wprowadzana jest przez ISDR Kotobrzeg.
1.3.2. Obstuga i dziatanie urzadzen srk.
a) system samoczynnej sygnalizacji $wietlnej (ssp) jest przeznaczony dla automatycznego zapewnie-
nia bezpieczenstwa na skrzyzowaniu linii kolejowej z drogg publiczna,
b) dla umozliwienia prowadzenia zdalnej kontroli urzadzen ssp nalezy zabudowaé¢ urzadzenie zdalnej
kontroli zainstalowane na nastawni dysponujacej ,Kb” st. Kotobrzeg,
€) na czas budowy urzgdzen ssp nie ma potrzeby przewidywac¢ przerwy w dziataniu dotychczasowych
urzadzen srk st. Kolobrzeg,
d) na czas uruchamiania urzadzen ssp i z przebudowanych stacyjnych urzadzen srk nalezy przewidy-

wac przerwy w dziataniu dotychczasowych urzadzen srk st. Kotobrzeg.

1.4. Opis urz adzen budowanych - zakres projektu
Planowana przez Zamawiajgcego tj. Urzad Miasta Kolobrzeg, zmiana kategorii przejazdu z D do kat. B
w km 43.170 wymaga budowy urzadzen ssp wraz z towarzyszaca infrastruktura.

1.4.1. W tym celu nalezy:

A) dla pociggéw w kierunku nieparzystym, jadacych na sygnat zastepczy lub rozkaz pisemny, zabudo-
wac czujnik kota typu ELS-95 nr WD1 wiaczajacy sygnalizacje na przejezdzie, w odlegtosci zapew-
niajacej pojawienie sie na przejezdzie czota pociggu jadacego od strony st. Kotobrzeg, nie wcze-
$niej niz po uptywie 46 sekund od chwili wigczenia sygnalizacji ssp,

B) z uwagi na budowe nowych urzadzen przejazdowych, przejazd nalezy wyposazy¢ w:
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— szes¢ nowych napedoéw rogatkowych:

a) N1 typu EEG-310102 (ryglowany w obu potozeniach, opadajacy samoczynnie po zaniku napie-

cia zasilajgcego) z dragiem typu ESD-81445,

b) N2 typu EEG-1101/bST (ryglowany w potozeniu otwartym, nieryglowany w potozeniu zamknie-

tym, opadajacy samoczynnie po zaniku napiecia) z dragiem typu ESD-3075 z modyfikacjg dtu-
gosci pasow czerwonych z 500 mm na 300 mm,

c) N3 typu EEG-310102 (ryglowany w obu potozeniach, opadajacy samoczynnie po zaniku napie-

cia zasilajgcego) z dragiem typu ESD-84450,

d) N4 typu EEG-310102 (ryglowany w obu potozeniach, opadajacy samoczynnie po zaniku napie-

cia zasilajgcego) z dragiem typu ESD-81440,

e) N5 typu EEG-310102 (ryglowany w obu potozeniach, opadajacy samoczynnie po zaniku napie-

cia zasilajgcego) z dragiem typu ESD-81435 oraz

f) N6 typu EEG-310102 (ryglowany w obu potozeniach, opadajacy samoczynnie po zaniku napie-

cia zasilajgcego) z dragiem typu ESD-84435,
— pie¢ nowych sygnalizatoréw drogowych:

a) S1i S2 typu EHZ-7510111 (dwie latarnie sygnatowe o srednicy 300 mm z sygnatem akustycz-

nym, bez krzyza $w. Andrzeja) oraz

b) S3, S4 i S6 typu EHZ-7500101 (dwie latarnie sygnatowe o $rednicy 300 mm bez sygnatu aku-

stycznego i bez krzyza $w. Andrzeja) oraz
— czujniki kota typu ELS-95, wytgczajgce o numerach WD2 i WD3.
Aparature umiesci¢ w specjalnym kontenerze o wymiarach 2580 x 1604 x 2510 mm. Zasilanie urza-
dzeh ssp odbywac¢ sie bedzie z nowej szafki zasilajacej wg oddzielnego projektu wykonawczego branzy
elektroenergetyki. Ponadto dla umozliwienia przechowywania drobnych czesci zamiennych przewidzia-
ne jest wydzielone miejsce w kontenerze.

Kontener zlokalizowa¢ przed przejazdem po prawej stronie toru nr 1 w km 43.154,95. Najblizszg
krawedz (naroznik) kontenera umiesci¢ od toru nr 1 linii nr 402 w odlegtosci 6,00 m od osi toru nr 1
i 15,05 m od osi ulicy Warzelniczej (po modernizacji) w Kotobrzegu - wg rysunkéw K-02 i R-02.

Urzadzenia przytorowe tj. czujniki kota wilgczajace i wytaczajace typu ELS-95 oraz sygnalizatory
drogowe EHZ-75 i napedy rogatkowe EEG-1 i EEG-3 pofaczy¢ z kontenerem typu ERR-116990660
siecig nowych kabli ziemnych.

Urzadzenia ssp na przejezdzie beda obustronnie powigzane ze stacyjnymi urzgdzeniami srk.

1.4.2. Zgodnie z warunkami przytaczenia, zasilanie urzadzen ssp i wprowadzenie do kontenera oraz zasila-
nie i sterowanie oswietleniem przejazdu odbywac sie bedzie z istniejgcej stacji transformatorowej STS
wg oddzielnego opracowania - w projekcie wykonawczym branzy “elektroenergetyka”.

1.4.3. Nadzorowanie przejazdu i urzadzen ssp zrealizowane bedzie przez nowe urzadzenie zdalnej kontroli
typu ERP-7 - pozycja 3., zainstalowane na nastawni dysponujgcej “Kb” st. Kotobrzeg.

Dla potrzeb nadzorowania przejazdu (transmisja danych) i tgcznosci telefonicznej dyzurnego ruchu
st. Kolobrzeg z osobg nadzorujaca przejazd (dorazng obstugg miejscowa), przewidziano odpowiednie
obwody kablowe pomiedzy kontenerem ssp a nastawnig dysponujaca ,,Kb”.

1.4.4. Niniejszy projekt obejmuje:

a) lokalizacje punktow oddziatywania,
b) lokalizacje sygnalizatorow drogowych,

¢) lokalizacje napedéw rogatkowych z pétdrggami,
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d) lokalizacje kontenera z aparaturg sterujaca,
e) ogoélny schemat potaczen punktdéw oddziatywania, napedéw rogatkowych i sygnalizatoréw drogo-
wych,

f) przebieg tras kablowych,

g) lokalizacje uzk typu ERP-7 w nastawnicowni ,Kb” st. Kotobrzeg,

h) sposob przejscia kablami pod torem kolejowym, ulicami i nowg ulicg Warzelniczg w Kotobrzegu.
1.4.5. Niniejszy projekt nie obejmuje:

a) doprowadzenie energii elektrycznej 230 V pradu przemiennego do kontenera urzadzen ssp,

b) zasilania urzgdzenia zdalnej kontroli ssp na nastawni “Kb” st. Kotobrzeg,

c) przebudowy tacznosci telefonicznej przejazdu z nastawnig dysponujaca ,Kb” st. Kotobrzeg,

d) zestawienie roboczogodzin dla rob6t montazowych i demontazowych oraz zestawienie materiatow

(objete oddzielnym opracowaniem w ramach niniejszego zadania).

1.5. Wskazowki techniczne w zakresie technologii re  alizacji budowy
Budowa urzadzen ssp w rejonie przejazdu i punktéw oddziatywania, wymagac bedzie:
— usuniecia kolizji istniejgcych podziemnych urzadzen,
— montazu urzadzen nowych wraz z utozeniem kabli,
— prob technicznych i sprawdzenia urzadzen ssp przez wykonawce,
— odbioru technicznego urzadzen ssp w tym sprawdzenia funkcjonalnego,
— przekazania urzgdzen ssp do eksploatacji.
Uwaga: Budowe urzadzen ssp w km 43.170 nalezy realizowac¢ réwnolegle z przebudowa urzadzenh srk
na nastawni dysponujacej ,Kb". Proby techniczne, sprawdzenie funkcjonalne i przekazanie do eksplo-
atacji urzadzen ssp na ww. przejezdzie mozliwe bedzie przy jednoczesnych prébach technicznych,
sprawdzeniu funkcjonalnym i przekazaniu do eksploatacji urzadzen srk na nastawni dysponujacej ,Kb”

na st. Kotobrzeg.

1.6. Opis rozwi gzan nietypowych

W projekcie nie zastosowano rozwigzan nietypowych.

1.7. Zapotrzebowanie mocy

Urzadzenia ssp zainstalowane w kontenerze pobiera¢ bedg wraz z ogrzewaniem, moc 1,5 kW.

1.8. Rodzaj ochrony przeciwpora zeniowej
Ochrone przeciwporazeniowg wykonac zgodnie z norma PN-92/E-5009.
W dolnej czesci kontenera, na zewnatrz z boku znajdowac sie bedzie sruba do przekrecenia przewodu
uziemiajgcego. Wylgcznik réznicowo-pradowy stanowi element ochrony przeciwporazeniowej a jego
zadaniem jest ochrona przed napieciem dotykowym.
Ponadto podstawowa i dodatkowa ochrona od porazen prgdem elektrycznym ujeta jest w projekcie

wykonawczym branzy “elektroenergetyka”.
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1.9. Zgodno $¢ opracowania z obowi azujacymi przepisami i normatywami projektowania urz adzen

srk

Przy opracowaniu niniejszego projektu nie wystgpita koniecznos¢ dokonania jakichkolwiek odstepstw

od obowigzujacych przepiséw i normatywéw technicznych projektowania urzadzen sterowania ruchem

kolejowym.

1.10. Pozostate wytyczne dla wykonawcy robét

A.

C.

Urzadzenia srk na przejezdzie pobudowa¢ wg zataczonych rysunkéw technicznych, Rozporzadze-
nia MTIGM z dnia 26 lutego 1996 r. oraz ,le-5 (E-11) Instrukcja o zasadach eksploatacji
i prowadzenia robét w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” Warszawa 2005 r. i ,le-12 (E-
24) Instrukcja konserwacji, przegladéw oraz napraw biezacych urzadzen sterowania ruchem kole-
jowym” Warszawa 2005 r.
Kable magistralne i pozostate roboty kablowe prowadzi¢ przestrzegajac postanowien PN-76/E-
05125 i PN-76/E-05024 oraz odno$nych zarzadzen resortowych. Ponadto kable prowadzi¢ wzdtuz
toru, pod torem i drogami w rurach ochronnych wg wskazan Projektu Budowlanego oraz wg ry-
sunkéw nr nr K-01 + K-03 niniejszego projektu.
Projektowane kable uktada¢ w ziemi w wykopach:
— gtebokosci 1,00 m i szerokosci dna 0,30 m, poza skrajnig budowli w obrebie stacji,
— gtebokosci 0,80 m i szerokosci dna 0,30 m, poza skrajnig budowli poza stacja, na szlaku.
Dla kabli automatyki kolejowej i teletechniki prowadzonych wspélnie z kablami elektroenergetyki
uktada¢ z uwzglednieniem zachowania normatywnych odlegtosci miedzy nimi i przy szerokosci
dna wiekszej niz 0,30 m.
Projektowane kable utozy¢ na 10. cm podsypce z piasku i takg samg warstwa je przykryé. Na ca-
tej dtugosci trase kabli ziemnych zabezpieczyC ostrzegawczg tadma z PCV zakopang w potowie
gtebokosci wykopu. Miejsca zatamania trasy i odgalezien oznaczy¢ specjalnymi znacznikami ka-
blowymi.
Ze wzgledu na prace maszyn torowych przejscie kabli pod torami wykonac¢ na gtebokosci (liczac
od gtéwki szyny w obszarze 2200 mm od osi toru) min. 1,50 m.
Ze wzgledu na wymagania wiascicieli drég przejscie kabli pod ulicami m. Kotobrzeg wykonaé¢ na
gtebokosci minimum 1,20 m liczac od niwelety drogi do gérnej krawedzi rury ochronne;j.
Przejscia pod torem kolejowym i ulicami wykona¢ metodg przecisku lub przewiertu poziomego.
Uktadane kable prowadzi¢ w rurach ochronnych z PCV - grubosciennych o $rednicy 110 mm np.
typu ,AROT".
Skrzyzowania z innymi urzadzeniami podziemnymi (trasy kabli energetycznych, teletechnicznych,
itp.) zabezpieczy¢ rurami ochronnymi z PCV - cienkosciennymi o $rednicy 100 mm typu ,AROT",
jednoczesnie zabezpieczajac rurami dwudzielnymi istniejace napotkane urzgdzenia podziemne
znajdujace sie na wysokosci od 0,00 m do 1,00 m od powierzchni gruntu.
Przed przystapieniem do rob6t kablowych szczeg6towg trase kabla nalezy ustali¢ z PKP PLK S.A.
Zaktadem Linii Kolejowych w Szczecinie.
Roboty kablowe w obrebie przejazdéw nalezy wykonywac recznie ze wzgledu m. innymi na istnieja-
ce uzbrojenie podziemne. Nalezy zachowa¢ szczegblng ostroznos¢ przy ukladce kabli w sasiedz-
twie istniejacych kabli (np. ,eNN”, ,tA”, itp.) pokazanych na rys. K-01 + K03 i R-02.
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D. Dla umozliwienia mechanicznej wymiany nawierzchni torowej, skrzynki kablowe czujnikéw kota ty-
pu ESD-5211 nalezy ustawi¢ w odlegto$ci 1,8 m od skrajnej szyny.
E. Przed przystgpieniem do rob6t w terenie, opracowaé i zatwierdzi¢ “Regulamin tymczasowego pro-

wadzenia ruchu pociagéw na czas prowadzenia robot w czynnych urzadzeniach srk”.

Projektowat:

Tomasz Ratajczak
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Il. RYSUNKI

S pis rysunk=aoéw
R-01 Schemat rozmieszczenia urzadzen samoczynnej sygnalizacji $wietlnej (ssp) w km 43.170 linii nr 402
R-02 Schemat rozmieszczenie urzadzen ssp na przejezdzie w km 43.170 linii nr 402
R-03 Plan rozszycia kabli urzadzen samoczynnej sygnalizacji Swietinej (ssp) w km 43.170 linii nr 402
R-04 Rozszycie kabli - potaczenie kontenera ERR-11 z sygnalizatorami S1 i S2
R-05 Rozszycie kabli - potgczenie kontenera ERR-11 z sygnalizatorami S3 i S4
R-06 Rozszycie kabli - potaczenie kontenera ERR-11 z sygnalizatorem S6
R-07 Rozszycie kabli - potgczenie kontenera ERR-11 z napedami rogatkowymi N1 i N2
R-08 Rozszycie kabli - potgczenie kontenera ERR-11 z napedami rogatkowymi N3 i N4
R-09 Rozszycie kabli - potaczenie kontenera ERR-11 z napedami rogatkowymi N5 i N6
R-10 Schemat potgczen czujnikéw kota ELS-95
R-11 Nastawnia dysponujaca ,Kg”. Rozmieszczenie urzadzen w nastawnicowni

R-12 Zasilanie kontenera oraz podtgczenie urzadzenia zdalnej kontroli (uzk) dla urzadzen ssp w km 43.170
linii nr 402

K-01 Plan kablowy od km 42.532 do km 42.800 z rozmieszczeniem urzgdzen ssp w km 43.170 - czes¢ 1
K-02 Plan kablowy od km 42.532 do km 42.800 z rozmieszczeniem urzadzen ssp w km 43.170 - czes¢ 2
K-03 Plan kablowy od km 42.532 do km 42.800 z rozmieszczeniem urzgdzen ssp w km 43.170 - czes¢ 3
K-04 Przejscie kabli pod torem

K-05 Przejscie kabli pod drogami oraz sposéb uktadania kabli w rowie
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