Budowa urzadzen ssp w km 43.170 uzaleznionych z urzadzeniami srk stacji Kotobrzeg na linii nr 402 Koszalin - Goleniéw

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

WIELOBRAN ZOWE

Budowa urz adzen ssp

Data: 02 2010 Tom 1l - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA Strona 1
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Budowa urzadzen ssp w km 43.170 uzaleznionych z urzadzeniami srk stacji Kotobrzeg na linii nr 402 Koszalin - Goleniéw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Przedmiotem niniejszych STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t realizo-
wanych w zadaniu inwestycyjnym pt.: ,Poprawa dostepnosci do portu Kotobrzeg od strony ladu
(drogi i koleje)” Etap I.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) sg dokumentem
umownym obowigzujgcym przy realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.

Ustalenia zawarte w (STWIORB) specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru rob6t budow-
lanych majg zastosowanie do budowy urzadzen samoczynnej sygnalizacji Swietlnej (ssp), prze-
budowy stacyjnych urzadzen srk, budowy kablowych linii elektroenergetycznych niskiego napie-
cia, i urzadzen telekomunikacyjnych zewnetrznych.

STWIORB zostaly opracowane z uwzglednieniem Polskich Norm Panstwowych i branzowych ze
szczegllnym uwzglednieniem przepiséw obowigzujgcych na PKP, uwzgledniajgcych réwniez
wymagania Zamawiajacego i mozliwosci wykonawcze.

WYKAZ STWIORB

strona
Czes¢ G - Wymagania ogolne 3
Czesé¢ P - Roboty pomiarowe 13
Czesé A - Budowa urzadzen samoczynnej sygnalizacji swietlnej
(ssp) i przebudowa stacyjnych urz  gdzen srk 18
Czes¢ E - Elektroenergetyka do 0,4 kV 33
Czesé L - Urzadzenia telekomunikacyjne zewn etrzne 42
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigza-
nych z budowa i przebudowsa infrastruktury kolejowej, w zwigzku z zadaniem inwestycyjnym ,Po-
prawa dostepnosci do portu Kotobrzeg od strony ladu (drogi i koleje)” Etap |.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg dokumentem obowigzuja-
cym przy realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majg zastosowanie do budowy urzadzen samoczynnej
sygnalizacji swietlnej (ssp), przebudowy stacyjnych urzadzeh srk, budowy kablowych linii elektro-
energetycznych niskiego napiecia wraz z aparaturg sterujgco-zasilajacg, budowy urzadzenia
odwietlenia zewnetrznego oraz przebudowy zewnetrznych urzadzen telekomunikacyjnych, dla
zapewnienia prawidtowej pracy tych urzadzen podczas przebudowy oraz po oddaniu nowych
urzadzen przejazdowych do eksploataciji.

STWIORB zostaly opracowane z uwzglednieniem Dyrektyw Europejskich, norm europejskich,
Polskich Norm Panstwowych i branzowych, ze szczegélnym uwzglednieniem przepiséw obowia-
zujacych na PKP, uwzgledniajacych rowniez wymagania Zamawiajgcego i mozliwosci wykonaw-
cze.

1.4. Podstawowe okre slenia.

1.4.1. okre slenia i skréty.
Przyjete w niniejszej STWIORB okreslenia podstawowe oraz skroty zwigzane z urzadzeniami
srk sg zgodne z okresleniami i skrétami zawartymi w odpowiednich normach przepisach, kto-
rych zestawienie podano w punkcie 10.
Znaczenia pozostatych okreslen i skrotéw przedstawiono ponize;.

1.4.2. Okreslenia i skroty.

DTR — Dokumentacja Techniczno Ruchowa.
Dokument opracowany przez Producenta okreslajgcy zasady stosowania, montazu, urucha-
miania i utrzymania danego urzadzenia.

Certyfikat zgodno $ci.
Jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy, ze wyrdb
i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

Deklaracja zgodno sci.

Jest to oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela, stwierdzajgce na je-
go wylaczng odpowiedzialnosé, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg tech-
niczna.

Dokumentacja projektowa.

Skiada sie z:

— projektu budowlanego,

— projektow wykonawczych stanowigcych uszczegotowienie PB w zakresie i stopniu doktadno-
$ci niezbednym do okreslenia zakresu robo6t i sporzadzenia przedmiaru rob6t, przygotowania
oferty przez Wykonawce i realizacji rob6t budowlanych.

Przedmiar robot.

Zawiera usystematyzowane zestawienie robét w ukladzie branzowym odniesione do pozycji po-
szczegolnych specyfikacji (STWIORB) z okreslong jednostkg miary i iloscig rob6t do wypetnie-
nia przez Wykonawcoéw w zakresie cen jako tzw. ,Rachunki ilosciowe”.

Dokumentacja powykonawcza.

Sktada sie z:

— projektu powykonawczego z naniesionymi w czasie realizacji zmianami potwierdzonymi
przez Kierownika budowy, Projektanta i Inspektora nadzoru,

— eksploatacyjnej dokumentacji powykonawczej do RTS stacji.
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Dziennik budowy.

Opatrzony pieczecig Organu Architektoniczno-Budowlanego zeszyt z ponumerowanymi stro-
nami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie realizacji zadania budowlanego, re-
jestrowania dokonany odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicz-
nej.

Fazowanie robét.
Kolejnos¢ wykonywania rob6t umozliwiajgca realizacje i prowadzenie ruchu kolejowego w cza-
sie robot.

Geodezyjna dokumentacja powykonawcza.

Zaktualizowana mapa sytuacyjno — wysokosciowa opracowana zgodnie z warunkami technicz-
nymi okreslonymi przez PKP S.A. Centrale oraz Oddzial Gospodarowania Nieruchomosciami
odpowiedni dla kazdego Zakfadu Linii Kolejowych (mape sytuacyjno — wysokosciowg) otrzyma
Wykonawca wraz z dokumentacjg wykonawcza).

Inzynier.
Oznacza osobe wyznaczona przez Zamawiajgcego w drodze odrebnego przetargu do zarza-
dzania i nadzoru nad realizacjg projektu.

Ksiazka obmiaréw.

Wyliczenia i zestawienia wykonanych robét wpisywane sg w uktadzie asortymentowym zgodnie
ze Specyfikacjg i przedmiarem. Wpisy muszg byé podpisane przez Wykonawce i Inzyniera.
Wpisy w ksigzce obmiaréw stanowig podstawe do rozliczen.

Laboratorium.

Laboratorium badawcze zorganizowane przez Wykonawce, zaakceptowane przez Zamawiaja-
cego, niezbedne do prowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci robot
i materiatow.

Linia kolejowa.

Wyznaczony pas terenu, skladajacy sie z podtorza, budowli inzynierskich i nawierzchni, sieci
trakcyjnej, urzadzen tacznosci itp. dla prowadzenia ruchu pociggéw od punktu poczatkowego do
punktu koncowego, facznie z urzadzeniami zabezpieczenia ruchu kolejowego, tgcznosci, sieci
trakcyjnej, budynkami w punktach eksploatacyjnych i na szlakach oraz innymi urzadzeniami za-
pewniajgcymi bezpieczny i regularny ruch pociggéw.

Nawierzchnia kolejowa.
Zespot konstrukeyjny, sktadajacy sie z szyn, ztaczek, podktadéw i podsypki, ktéry tworzy droge
dla pojazdéw szynowych.

Niweleta.
Wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi linii kole-
jowej, drogi, obiektu mostowego itp.

Obiekty in zynieryjne.
Mosty, wiadukty, przepusty, itp.

Peron kolejowy.
Budowa réwnolegta do osi toru umozliwiajgca dogodne wsiadanie i wysiadanie z wagonéw oraz
dogodny wytadunek i zatadunek przesytek pocztowych i bagazowych.

Projektant.
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej i uprawnio-
na do wprowadzania zmian w dokumentaciji.

Przejazd kolejowy.
Skrzyzowanie drogi kotowej z torem kolejowym w jednym poziomie, oznakowane i zabezpie-
czone zgodnie z kategorig i przepisami.

Przystanek osobowy.
Punkt handlowy przeznaczony do wsiadania i wysiadania pasazerow.

Skrajnia budowli.
Linia graniczna wyznaczajaca najmniejsze dopuszczalne odlegtosci budowli i urzadzen od osi
toru i od gérnej powierzchni gtéwki szyny.
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Stacja.

Uktad torow i rozjazdow wraz z calg infrastrukturg techniczng stuzacy do prowadzenia i regulo-
wania ruchu kolejowego, obstugi podréznych itadunkéw. Teren (obszar) stacji jest zawarty po-

miedzy semaforami wjazdowymi.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét B udowlanych.

Jest to zbiér wymagan technicznych zwigzanych z realizacjg obiektéw, kontrolg i odbiorem po-

szczegOblnych elementéw robot.

Operat kolaudacyjny.

Zbior wszystkich dokumentéw zwigzanych z odnotowanymi zmianami zaistniatymi w czasie re-
alizacji rob6t, wynikami wykonanych badan, pomiaréw, przeprowadzonych préb stwierdzaja-
cych jakos¢ wykonanych rob6t oraz zestawienie ilosci wykonanych robdét i ich rozliczen stano-

wigcych podstawe do oceny i odbioru koncowego.

Wykonawca.

Osoba(y) wyznaczona(e) jako Wykonawca w ofercie zaakceptowanej przez Zamawiajgcego

oraz prawnych nastepcow tej(tych) osoby(oséb).

Zamawiaj acy.
Osoba wymieniona jako Zamawiajacy w Zatgczniku do oferty oraz prawni nastepcy tej osoby.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot.

15.2.

15.3.

1.5.4.

1.5.5.

1.5.6.

15.7.

1.5.8.

15.9.

1.5.1. Prowadzenie rob6t w budownictwie kolejowym wymaga stosowania sie do warunkéw i wyma-

gan podanych w przepisach i normach obowigzujacych w zakresie budownictwa specjalnego,

oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami utrzymujacymi dane obiekty.

Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien zapoznac sie z obiektem budowlanym — tere-

nem i jego uzbrojeniem. Odbiér terenu robot przez Wykonawce powinien by¢é dokonany komi-

syjnie z udziatlem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem protokotu.

Koordynacja robét budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonywa-

na we wszystkich fazach przebudowy. Koordynacjg nalezy objac¢ projekt organizacji budowy,
szczego6towy harmonogram robét w urzadzeniach automatyki kolejowej oraz pomocnicze roboty
ogolnobudowlane zwigzane z tymi robotami, uwzgledniajac przy tym ewentualnie etapowy cha-

rakter przebudowy.

W czasie wykonywania rob6t w urzadzeniach zewnetrznych nalezy szczego6lnie zwréci¢ uwage

na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych toréw i w sasiedztwie sieci

trakcyjnej pod napieciem.

W czasie wykonywania robét w czynnych urzadzeniach wewnetrznych nalezy bezwzglednie

przestrzegac przepisOw bhp dotyczacych pracy przy urzadzeniach bedacych pod napieciem
oraz przepisOw i instrukcji stosowanych na PKP PLK S.A. oraz warunkow ustalonych w regula-
minach prowadzenia robot. Bezpieczenstwo pracy nalezy opiera¢ na przepisach BHP obowig-

zujacych na terenie Polski.

i obowigzujacymi przepisami.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg

Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejgcych urzadzen srk w sposéb umozli-

wiajacy ich ewentualne, ponowne wykorzystanie. Zdemontowane urzadzenia nalezy zabezpie-
czyc¢ przed uszkodzeniem. Materialy z demontazu, nie uzyte do ponownego montazu w ramach
tych robét zwigzanych z przebudowg urzadzen srk, powinny by¢ przekazane wtasciwej teryto-

rialnie jednostce PKP PLK S.A.

Wykonawca jest zobowiazany do uprzatniecia placu budowy po zakonczeniu robét, usuniecia

nadmiaru ziemi pozostatego po robotach ziemnych, wyréwnania terenu itp. zgodnie z wymaga-

niami Inzyniera w tym zakresie.

Wykonawca, w trakcie wykonywania robot, jest zobowigzany do zabezpieczenia i oznaczenia

zgodnie z obowigzujgacymi przepisami sygnalizatoréw wylgczonych z eksploatacji lub jeszcze

nie oddanych do eksploatacji.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty nowe uzyte do budowy (przebudowy) muszg byé zgodne z wymaganiami podanymi

w dokumentaciji technicznej, odpowiednich normach europejskich, polskich lub branzowych oraz
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muszg posiada¢ wymagane $wiadectwa i certyfikaty. Parametry techniczne materiatéw i wyrobow
muszg by¢ zgodne z przepisami dotyczacymi budowy urzadzen elektrycznych.

2.2. Urzadzenia przeznaczone do prowadzenia ruchu kolejowego, w momencie sktadania oferty mu-
sza posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do eksploatacji wydane na czas nieokreslony lub okre-
slony na podstawie przepis6w ustawy z dnia 28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (Dz.U. Nr
86, poz.789 z pdzn. zm.).

2.3. W ofercie Wykonawca poda typy urzadzen, ktére zamierza zabudowac¢. Do oferty Wykonawca za-
laczy oswiadczenie, ze urzadzenia przewidziane do zabudowy w ramach realizacji tego zamé-
wienia posiadajg swiadectwo dopuszczenia do eksploatacji.

2.4. Parametry techniczne urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu kolejowego, oferowanych
przez Wykonawce, musza pozwala¢ na zabudowe tych urzadzen w lokalizacji objetej zamdwie-
niem.

2.5. Jezeli w momencie sktadania oferty Wykonawca dotaczy kopie swiadectwa dopuszczenia do eks-
ploatacji wydane na czas okreslony, to kopie $wiadectwa dopuszczenia do eksploatacji wydane-
go na czas nieokreslony Wykonawca musi dostarczy¢ Zamawiajacemu w okresie realizacji robot,
jednakze najp6zniej do konca okresu gwarancyjnego.

2.6. Ogollne wymagania dotyczace materiatdw sg zawarte w niniejszych STWIORB G.00. — ,Wymaga-
nia ogolne”.

Odbiér istniejgcych urzadzen na budowie:

— przed rozpoczeciem robd6t (demontazem) nalezy komisyjnie sprawdzi¢ stan urzadzen istnieja-
cych. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnosé zainstalowanych urzadzen. Opis sta-
nu urzadzen istniejgcych oraz ich dalszg przydatnos¢ nalezy zawrze¢ w protokole,

— podczas ponownego montazu urzadzen istniejgcych Wykonawca jest zobowigzany do zamon-
towania urzadzen w stanie nie gorszym niz ten w jakim znajdowaly sie podczas wstepnej ko-
misyjnej oceny. Odbiér ponownie zabudowanych urzadzeh musi uwzglednia¢ zapisy zawarte
we wstepnym protokole. Po wykonaniu rob6t (montazu urzadzen) nalezy komisyjnie sprawdzic¢
stan zamontowanych urzgdzen. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnos¢ zainstalo-
wanych urzadzen w odniesieniu do stanu przed rozpoczeciem robét. Poréwnanie stanéw
urzadzen istniejacych przed i po wykonaniu robét nalezy zawrze¢ w protokole odbioru robét.

2.7. Odbiér nowych materiatéw i urzgdzen na budowie.

— Dostarczone na miejsce budowy materialy i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kom-
pletnosci wraz z zatgczonymi materiatami pomocniczymi (np. $ruby konstrukcyjne) oraz zgod-
nosci z projektem technicznym, danymi producenta i Dokumentacjg Techniczno Ruchowg
(DTR),

— Materialy i urzadzenia nowe nalezy dostarcza¢ na budowe ze $wiadectwami jakosci, metry-
kami, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego,

— Zespoly urzadzen zmontowane u Producenta — powinny by¢ dostarczone z protokotami préb
technicznych.

2.8. Skladowanie materiatéw i urzgdzen.
— Zdemontowane i dostarczone materialy oraz urzadzenia powinny by¢ sktadowane zgodnie
z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz zabezpieczone przed wpltywami atmosferycznymi
i uszkodzeniami mechanicznymi,
— Materiaty oraz urzadzenia nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych o wilgotno-
$ci wzglednej do 80% i temperaturze od 0C do +40C, wolnych od opardéw zracych.

2.9. Wymagania techniczne dla nowych urzgdzen — podano w branzowych STWiORB.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w niniejszych STWIORB G.00. — ,Wymagania
ogolne”.

3.2. Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne powinny odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wyma-
ganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymalosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany
uzywane na budowie powinny mieé ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzgdzenia
i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na bu-
dowie, muszg mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.
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3.3. Dobor sprzetu do wykonania rob6t przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jakos¢
robot okreslona:
— w branzowych STWIiORB,
— W niniejszej STWIORB,
— w dokumentaciji projektowej,
— w DTR zabudowywanych urzadzen.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu sg zawarte w niniejszych STWIORB G.00. — ,Wymaga-
nia ogolne”.

4.2. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w opakowaniu,
ukladane jednowarstwowo w pozycji pracy i zabezpieczone tak, aby unikng¢ trwatych odksztal-
cen i uszkodzen oraz wptywéw atmosferycznych, chyba ze wymagania przedmiotowych DTR
stanowig inaczej. W szczegodlnosci dotyczy to transportu urzgdzeh montowanych w zespoty
u producenta.

4.3. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP iruchu drogowego
obowigzujgcymi w Polsce.

4.4, Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca montazu winien odbywaé
sie recznie lub przy uzyciu srodkéw transportowych oraz zgodnie z wymaganiami przepiséw BHP
obowigzujgcymi w Polsce i w uzgodnieniu z Inzynierem.

4.5. Sposob zaladowania i wytadowania materiatdw oraz urzadzen na $rodki transportowe, a takze
warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentéw tych materiatow
i urzadzen.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wykonawca bedzie wykonywat roboty wedtug zaakceptowanego projektu organizacji i harmono-
gramu robét uwzgledniajgcego wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Projekty organizacji i harmonogram robét powinny obejmowaé warunki oraz ograniczenia wynika-
jace z koordynacji robot z innymi Wykonawcami na budowie, szczegolnie w czasie rob6t przy
wymianie lub przebudowie nawierzchni drogowej i torowej oraz obiektow inzynieryjnych.

5.3. Projekt organizacji musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby techniczne, sprawdzenie urza-
dzen przez Wykonawce oraz odbidr koncowy.

5.4. Wykonanie robot, polegajacych na montazu aparatury oraz potagczen pomiedzy elementami musi
by¢ zgodne z:
— instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi urzadzen (DTR), dostarczo-
nymi przez Producentéw,
— obowigzujgcymi normami,
— przepisami obowigzujgcymi na PKP PLK S.A.,
— dokumentacjg projektowg
przy uwzglednieniu stanu wyjsciowego dla poprzednio zdemontowanych urzadzen.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t sg podane w niniejszych STWIORB G.00. —
sWymagania ogoélne”.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych rob6t i dziatania urzadzen nalezy ponadto przeprowadzi¢ zgod-
nie:
— z instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi urzadzen (DTR) dostarczo-
nymi przez Producentéw,
— wymogami instrukcji i przepiséw stosowanych przy odbiorze urzadzen na PKP PLK S.A.

6.3. Przy ponownym montazu poprzednio zdemontowanych urzadzen istniejacych nalezy przywrécic
€0 najmniej stan istniejacy przed rozpoczeciem robot.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne wymagania dotyczace obmiaréw robét sg podane w niniejszych STWIORB G.00. — ,\Wy-
magania ogolne”.

7.2. Obmiar rob6t obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci koniecznych do prawidtowe-
go wykonania robét. Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robot ujete zostaty w wymienio-
nych powyzej, odpowiadajgcych im STWIORB.

7.3. Uszkodzenia powstate podczas demontazu urzgdzen istniejgcych, zakwalifikowanych do dalsze-
go uzytkowania, obcigzajg Wykonawce i muszg zosta¢ usuniete na jego koszt. Zakres naprawy
obejmuje przywrécenie tych urzadzen do stanu z przed demontazu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogo6Ilne wymagania dotyczgce warunkéw odbioru robét, ich podziatu oraz warunkéw tych odbio-
réw sg zawarte w niniejszych STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne” oraz ujete zostaty w wy-
mienionych powyzej, odpowiadajgcych im STWiORB.

8.2. Odhiér i sprawdzenie dziatania urzgdzen nalezy dokonac¢ zgodnie z:
— instrukcjami, wytycznymi odbioru technicznego obowigzujgcymi na PKP PLK S.A.,
— przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzadzen.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace warunkéw platnosci sa zawarte w Warunkach Umowy.

9.2. Podstawg ptatnosci sa ceny jednostkowe ustalone dla poszczego6lnych rodzajéw robdt i odpowia-
dajacych im jednostkom obmiarowym.

9.3. Ceny maja obejmowaé wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania ww. robét
zwigzanych z montazem i demontazem urzgdzen, zatadunkiem i roztadunkiem urzgdzenh oraz
z uruchomieniem i regulacja urzadzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. USTAWY | ROZPORZADZENIA.

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity — Dz.U. nr 156 z 2006 r., poz.
1118; Dz.U. nr 170 z 2006 r., poz. 1217; Dz.U. nr 88 z 2007 r., poz. 587; Dz.U. nr 99 z 2007 r.,
poz. 665; Dz.U. nr 127 z 2007 r., poz. 880; Dz.U. nr 191 z 2007 r., poz. 1373; Dz.U. nr 247
z 2007 r., poz. 1844).

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47 z 2003 r., poz. 401).

[3] Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendéw
(Dz.U. nr 80 z 2006 r., poz. 563).

[4] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 26.02.1996 r. w sprawie wa-
runkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii kolejowych z drogami pu-
blicznymi i ich usytuowanie (Dz.U. nr 33 poz. 144).

[5] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia 1998 r. w spra-
wie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie.
(Dz.U. nr 151 z dnia 15 grudnia 1998 r.).

10.2. DOKUMENTY.

[1] .le-1 (E-1) — Instrukcja sygnalizacji”; zatwierdzona Zarzadzeniem Nr 16/2007 Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe SA z dnia 21 czerwca 2007 r.

[2] ,WTB-E10 — Wytyczne techniczne budowy urzgdzenh sterowania ruchem kolejowym w przed-
siebiorstwie Polskie Koleje Panstwowe”; wprowadzone Zarzadzeniem Nr 43 Zarzadu PKP
Z dnia 09 wrzesnia 1996 r. Biuletyn PKP A 1996 Nr 20 poz. 43 (z pézniejszymi zmianami).
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(3]

(4]

(5]

(6]

(7]

(8]

9]

(10]

(11]

(12]

(13]

(14]

(19]

(16]

(17]

(18]

(19]

.le-5 (E-11) — Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w urzadzeniach sterowa-
nia ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 17 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejo-
we S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 18.

Je-6 (WOT-E12) — Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urza-
dzen sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 23 Zarzadu PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.

s1e-7 (E-14-) — Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen sterowania ru-
chem kolejowym”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 18 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
z dnia 20 maja 2005 r.

»1e-8 (E-16) — Instrukcja obstugi mechanicznych scentralizowanych i kluczowych urzadzen ste-
rowania ruchem kolejowym typu znormalizowanego”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 19 Za-
rzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kole-
jowe S.A. B Nr 02 poz. 20.

.1e-10 (E-18) — Instrukcja obstugi przekaznikowych urzgdzen sterowania ruchem kolejowym?”;
wprowadzona Zarzadzeniem Nr 21 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja
2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 22.

.e-11 (E-20) — Instrukcja o zasadach budowy i utrzymania mechanicznych urzadzen sterowa-
nia ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 20 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejo-
we S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.

»Ir-1(R1) — Instrukcja o prowadzeniu ruchu pociggéw”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 18/2007
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe SA z dnia 17 lipca 2007 r.; (z p6zniejszymi zmianami).

~Wytyczne projektowania i eksploatacji systemu ochrony ziemnozwarciowej i przeciwporaze-
niowej z uszynieniami grupowymi w ukladzie otwartym na liniach kolejowych”; wprowadzone
Decyzjg Nr 6 Czlonka Zarzadu — Dyrektora ds. Techniki PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia
9 lutego 2006 .

LAlbum schematow przekaznikowych urzadzen zabezpieczenia ruchu kolejowego typu E”;
opracowanie CBPBBK ,Kolprojekt” w Warszawie (aktualizacja 1989 r.).

~Ochrona przeciwprzepieciowa i przeciwporazeniowa w urzadzeniach srk z elementami elektro-
nicznymi”; opracowanie Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa w Warszawie, pazdziernik
1994 r.

LAlbum schematéw pétsamoczynnej blokady liniowej typu Eap”; opracowanie Centralne Biuro
Projektowo-Badawcze Budownictwa Kolejowego ,Kolprojekt” w Warszawie, 1991 r. (z pdzniej-
szymi zmianami).

LAlbum schematéw elektrycznych potaczen w mechanicznych urzgdzeniach sterowania ruchem
kolejowym z sygnalizacjg $wietlng”; opracowanie Centralne Biuro Projektowo-Badawcze Bu-
downictwa Kolejowego ,Kolprojekt” w Warszawie.

Wymagania bezpieczenstwa dla urzadzeh sterowania ruchem kolejowym (opracowanie CNTK,
luty 1998r., zalecone do stosowania przez DG PKP Naczelny Zarzad Automatyki i Telekomuni-
kacji pismem nr KA2b-5400-01/98 z dnia 06.02.1998 r.).

Wymagania w zakresie obstugi, wskazan i rejestracji zdarzen w komputerowych pulpitach na-
stawczych urzgdzen sterowania ruchem (opracowanie CNTK, luty 1998r., zalecone do stoso-
wania przez DG PKP Naczelny Zarzad Automatyki i Telekomunikacji pismem nr KA2a-5410-
04/98 z dnia 03.02.1998r., nowelizacja — opracowanie CNTK, maj 2004 r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 30 kwietnia 2004 r., w sprawie $wiadectw do-
puszczenia do eksploatacji typu budowli i urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu ko-
lejowego oraz typu pojazdu kolejowego. Dz.U. Nr 103 poz. 1090 z 2004 r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 20 lipca 2000 r., w sprawie zakresu ba-
dan koniecznych do uzyskania swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji budowli i urzadzeh przezna-
czonych do prowadzenia ruchu kolejowego oraz $wiadectwa dopuszczenia do eksploatacji kazdego
typu pojazdu szynowego Dz.U. Nr 69 poz.813 z 2000 .

Wymagania techniczne dla wskaznikéw i tablic sygnatowych Tom |, Il, lll — Normatyw technicz-
ny Biura Automatyki i Telekomunikacji PKP PLK SA — pismo IAT2d-5030-2/2007 z dnia 25
czerwca 2007 r.
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[20] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowa-
nie.

[21] Przepisy, normy i pozostate instrukcje obowigzujgce na PKP.

10.3. NORMY.

[1]  PN-EN 50122-1:2002 Zastosowania kolejowe. Urzadzenia stacjonarne. Cze$¢ 1: Srodki ochro-
ny dotyczace bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien.

[2] PN-EN 50122-2:2003 (U) Zastosowania kolejowe. Urzadzenia stacjonarne. Cze$é 2: Srodki
ochrony przed oddziatywaniem pradéw btadzacych wywotanych przez
trakcje elektryczng pradu statego.

[3] PN-EN 50126:2002 (U) Zastosowania kolejowe - Specyfikacja niezawodnosci, dostepnosci, po-
datno$ci utrzymaniowej i bezpieczenstwa.

[4]  PN-EN 50128:2002 (U) Zastosowania kolejowe - £gcznos¢, sygnalizacja i systemy sterowania -
Programy dla kolejowych systeméw sterowania i zabezpieczenia.

[5] PN-EN 50129:2003 (U) Zastosowania kolejowe - £gcznos¢, sygnalizacja i systemy sterowania -
Elektroniczne systemy sygnalizacji zwigzane z bezpieczenstwem.

[6] PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli na PKP.
[71 N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
[8] PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

[91 BN-88/9315-11 Sterowanie ruchem kolejowym. Symbole graficzne i oznaczenia literowo-
cyfrowe oraz pozostale nie wymienione przepisy i normy obowigzujace
w budownictwie, a takze przepisy i instrukcje obowigzujace w PKP PLK S.A.

Data: 02 2010 Tom 1l - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA Strona 12
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Budowa urzadzen ssp w km 43.170 uzaleznionych z urzadzeniami srk stacji Kotobrzeg na linii nr 402 Koszalin - Goleniéw

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Czes¢ P

P.00. ROBOTY POMIAROWE
KOD CPV: 45.20.00.00-9

P.01.01 ROBOTY POMIAROWE DLA REALIZACJI BUDOWY
KOD CPV: 45.2

P.01.02 DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA
KOD CPV: 45.2
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB.
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Bu-
dowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nw. roboét:
a) wyniesienia w teren bazy projektowo-realizacyjnej, do ktérej beda odnoszone wspéirzedne
zrealizowanych obiektow,
b) wytyczenia obiektow,
) inwentaryzacji obiektow,
d) wykonania dokumentéw powykonawczych.
Do obiektéw tych naleza: uktad torowy, uktad drogowy, obiekty budowlane oraz wszystkie insta-
lacje i urzadzenia nad i podziemne.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.
Szczegotowa Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych STWIORB.
Roboty, ktérych dotyczy STWIORB obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie rob6t pomiarowych.
W zakres tych robét wchodza;

P.01.01 Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Wytyczenie i ze stabilizowanie gtéwnych elementow obiektéw w oparciu o osnowe geodezyjng
(baze projektowo-realizacyjng),

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych w nawigzaniu do reperéw wskazanych przez
Zamawiajgcedo.

Inwentaryzacja pomiarowa do odbioréw robot:

— czesciowych,

— ulegajacych zakryciu i

— koncowych

Z zaznaczeniem ewentualnych zmian w stosunku do projektu.

P.01.02 Dokumentacja geodezyjna powykonawcza
mapa sytuacyjno-wysokosciowa zrealizowanych robét z naniesieniem uzbrojenia nad i podziem-
nego w skali 1:500.

1.4. Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszym STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w STWIORB G ,Wymagania ogélne”. Ponadto w STWIORB wyste-
pujg nastepujace okreslenia:

X,y wspohrzedne prostokatne
z rzedna wysokosciowa
km kilometr

m metr

cm centymetr

mm milimetr

ha hektar = 10.000 m?

= réwna sie

1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robdét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja,
STWIORB i poleceniami Zamawiajacego.

W czasie wykonywania i zakonczenia robét Wykonawca bedzie utrzymywat w sposob ciagty na
placu budowy uprawnionego geodete do wykonywania i nadzorowania wytyczen i innych prac
geodezyjnych (posiadajgcego zgode do wykonywania prac na terenach zamknietych). Przyrzady
uzywane przez Wykonawce beda odpowiedniej marki i typu do zadan jakim majg stuzy¢ oraz
w znakomitym stanie technicznym i doskonale wyregulowane. Kazdy btad w pracach geodezyj-
nych i wynikajace z niego konsekwencje bedg usuniete na koszt Wykonawcy.
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2. MATERIALY
Materiaty niezbedne dla prawidlowego wykonania pomiarow.
3. SPRZET
Specjalistyczny sprzet geodezyjny zapewniajacy precyzje pomiarow.
4. TRANSPORT
Samochéd dostawczy.
5. WYKONANIE ROBOT

Roboty pomiarowe winny by¢ wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z przepisami wy-
danymi na podstawie Ustawy ,Prawo geodezyjne i kartograficzne” z 17.05.1989 r. (tekst jednolity
Dz.U. nr 100 z 2000 r. poz. 1086 z p6zn. zm.). W ramach rob4t pomiarowych nalezy wytyczyé w te-
renie i utrwali¢ przez ustawienie znakdw wszystkie miejsca charakterystyczne. Oprécz tego nalezy
poza bezposrednim rejonem robét co okoto 200 m wyznaczy¢ robocze punkty wysokosciowe. Wy-
znaczone punkty musza byé zabezpieczone przed zniszczeniem w czasie rob6t i oznaczone trwale
farba. Dokladnos¢ rob6t pomiarowych wynosi £ 5 mm w planie i profilu, dla robét ziemnych + 1 cm
w planie i profilu. Po zakonczeniu rob6t torowych nalezy wykona¢ profil podtuzny toru wraz ze spo-
rzadzeniem protokotu regulacji osi toru i utrwaleniem danych na stupkach hektometrowych lub stu-
pach trakcyjnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Wykonanie kazdego z etapéw robd6t geodezyjnych sprawdza i potwierdza uprawniony przedstawi-
ciel wpisem do Dziennika Budowy.

Dla toréw kontrole robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ we wszystkich miejscach charaktery-
stycznych oraz na odcinkach prostych co 100 m na torach. Dopuszczalne odchyilki wynosza
+5 mm w planie i profilu.

Dla obiektow punktowych doktadnos$¢ wytyczenia + 1 cm z zachowaniem skrajni.

Pomiar tras kablowych wykonywany winien byé w obecnosci przedstawiciela Zamawiajacego przed
przykryciem kabla.

7. OBMIAR ROBOT

P.01.01 Roboty pomiarowe dla realizacji budowy
Jednostkg obmiaru dla tyczenia i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest:
a) dla kabli, sieci pozostatych i innych rob6t o charakterze liniowym — 1 km trasy,
b) dla obiektéw punktowych - 1 szt.

P.01.02 Dokumentacja powykonawcza
Jednostkg obmiaru jest dla wykonania mapy — 1 ha.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty pomiarowe podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych. Zasady poszczegoinych odbio-
réw podane sg w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoélne”.

9. WARUNKI PLATNO SCI

P.01.01 Roboty pomiarowe dla realizacji budowy
Dla robot liniowych placi sie za ,.km” wyznaczenia trasy wraz z punktami wysokosciowymi.
Dla obiektéw punktowych — za ,szt.”

P.01.02 Dokumentacja powykonawcza
Dla dokumentacji powykonawczej ptaci sie za ,ha” wykonania mapy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (tekst jednolity - Dz.U. Nr 207 z 2003 r. poz.
2016 z p6zn. zm.).

[2] Ustawa z dn. 17.08.1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity - Dz.U. Nr 100
Z 2000 r. poz. 1086 z p6zn. zm.).

[3] obowigzujace Ustawy i rozporzadzenia wykonawcze.
[4]  aktualne normy.

[5] Przepisy i instrukcje obowigzujace w PKP PLK S.A.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Czes¢ A

~ A.00. BUDOWA URZ ADZEN SAMOCZYNNEJ SYGNALIZACJI
SWIETLNEJ (SSP) | PRZEBUDOWA STACYJNYCH URZ ADZEN SRK

KOD CPV: 45.23.41.15-5
A.01 BUDOWA URZADZEN BEZPIECZENSTWA
NA PRZEJAZDACH KOLEJOWYCH
KOD CPV: 45.2

A.02 PRZEBUDOWA STACYJNYCH URZADZEN SRK
KOD CPV: 45.2
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A.01. BUDOWA URZ ADZEN BEZPIECZENSTWA
NA PRZEJAZDACH KOLEJOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg

wymagania dotyczace budowy urzadzen bezpieczenstwa ruchu na jednopoziomowym skrzyzo-
waniu linii kolejowej z drogg publiczng (ul. Warzelniczg) w obszarze miasta Kotobrzeg.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest dokumentem obowigzu-

jacym przy realizacji robét wymienionych w p. 1.1., stanowigcym czes¢ zadania inwestycyjnego

polegajacego na budowie urzgdzen ssp.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.

1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowla-
nych dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem, kontrolg i odbiorem:

Montaz urzadzen zewnetrznych:

— zabudowa kontenera z urzadzeniami przejazdowymi,

— zabudowa sygnalizatoréw drogowych,

— zabudowa napeddw rogatkowych z dragami rogatkowymi,
— zabudowa czujnikéw licznika osi,

— budowa tras kablowych w ziemi i rurach ochronnych,

— wykonanie przej$¢ kablowych pod drogami i torami.

Montaz urzadzen wewn etrznych:

— zabudowa urzadzenia zdalnej kontroli na nastawni uzk,

— zabudowa uzaleznienia urzadzen ssp z wewnetrznymi urzadzeniami srk,
— zespot zasilania rezerwowego.

Dokumentacja powykonawcza.
Wykonanie dokumentacji powykonawczej budowanych urzadzeh ssp.

1.4. Okre Slenia podstawowe.

141

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

. Urzadzenia samoczynnej sygnalizacji  $wietlnej (urz adzenia ssp).
Urzadzenia techniczne stuzgce do zabezpieczenia ruchu pociggéw na skrzyzowaniu linii kole-
jowych z drogami, zapewniajgce wymagane bezpieczenstwo i sprawnosci tego ruchu.

Zewnetrzne urz adzenia ssp.

Jest to cze$¢ urzadzen ssp usytuowana przy lub na torach jak:
— kontener ssp z aparatura sterujaca,

— sygnalizatory $wietlne,

— napedy rogatkowe,

— sie¢ kablowa z osprzetem kablowym,

— czujniki licznika osi.

Wewnetrzne urz gdzenia ssp.

Jest to czes¢ urzadzen ssp zlokalizowane na posterunku ruch stuzacych do nadzoru prawidio-
wej pracy urzadzen ssp, jak:

— urzadzenie zdalnej kontroli (uzk),

— uzaleznienie ssp,

— zespo6t zasilania rezerwowego urzadzenia uzk.

Dokumentacja powykonawcza dla urz adzen ssp.

Pierwotny, zatwierdzony projekt wykonawczy z naniesionymi w czasie wykonastwa zmianami,
ktére miaty formalng zgode Projektanta. W dokumentacji powykonawczej nalezy wprowadzié
ponadto dane dotyczace ostatecznej lokalizacji urzadzen zewnetrznych i punktéw charaktery-
stycznych dla urzadzen ssp odniesionych do kilometracji linii kolejowe;.

Skroty.

PKP PLK S.A. — PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.,

UTK — Urzad Transportu Kolejowego,

DTR — Dokumentacja Techniczni-Ruchowa.

Pozostate okreslenia uzyte w Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowla-
nych sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami ujetymi w obowiazujacych in-
strukcjach branzy srk.
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1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robdét.
Ogolne wymagania dotyczace robot sg zgodne z wytycznymi zawartymi w obowigzujgcych na
PKP PLK S.A. instrukcjach wykonania i odbioru rob6t w urzgdzeniach sterowania ruchem kolejo-
wym i sg zawarte w niniejszej STWIORB G.00 — ,Wymagania ogélne”.

1.5.1. W czasie wykonywania rob6t w urzadzeniach zewnetrznych, a w szczegdlnosci:
— montazu kontenera ssp,
— budowy sieci kablowej,
— montazu sygnalizatoréw,
— montazu napeddw rogatkowych,
— montazu dragéw rogatkowych,
— montazu czujnikéw licznika osi
nalezy szczegOlnie zwr6ci¢c uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu
czynnych toréw oraz drogi (drég), po ktorej poruszaja sie pojazdy drogowe.

1.5.2. W czasie wykonywania rob6t w czynnych urzadzeniach srk, Wykonawca jest zobowigzany do
przestrzegania wymagan " Instrukcji le-5 (E-11) o zasadach eksploatacji i prowadzenia robot
w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” oraz warunkéw ustalonych w regulaminach
prowadzenia robot.
Kierujacy robotami powinien legitymowaé sie posiadaniem stosownych uprawnien w mys| Pra-
wa Budowlanego a pracownicy wykonujacy roboty w czynnych urzadzeniach srk powinni posia-
dac¢ aktualne uprawnienia do wykonywania rob6t w czynnych urzadzeniach srk.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz ace materiatow.
Ogolne wymagania dotyczgace materiatdw sg zgodne z wytycznymi zawartymi w obowigzujacych
w PKP PLK S.A. instrukcjach i normatywach materiatowych.

2.2. Rodzaje materiatow.
Urzadzenia przejazdowe zastosowane przez Wykonawce muszg posiada¢ swiadectwo dopusz-
czenia typu do eksploatacji wydane przez UTK i odpowiada¢ wymaganiom stawianym przez PKP
PLK SA.

2.2.1. Materialy do budowy sieci kablowej.
Kable sterujgce powinny spetnia¢ przepisy dotyczace elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych
linii kablowych PN-76/E-05125. Do zasypywania rowdw kablowych moze byé uzyty grunt wydo-
byty z tego samego wykopu bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki budowlane.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory gwarantuje wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja projektowg i STWIORB.

3.2. Roboty budowy sieci kablowej powinny byé wykonywane recznie ze wzgledu na istniejgce uzbro-
jenie terenu.

3.3. Roboty przy montazu i ustawienia kontenera z urzadzeniami ssp nalezy wykonywaé przy uzyciu
dzwigu o udzwigu nie mniejszym niz 2 Tony.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow.
Materiaty moga by¢ przewozone w wagonach kolejowych, samochodach ciezarowych lub innych
srodkach transportowych, w liczbie sztuk i w objetosci nieprzekraczajacej dopuszczalnego obcig-
zenia stosowanego srodka transportu. Kable transportowaé zwiniete na bebnach o srednicy min.
2 m lub w zwojach kablowych.

4.2. Przechowywanie materiatéw urz agdzen ssp.
Materialy i urzadzenia nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych o wilgotno$ci
wzglednej do 80% i temperaturze od 0° C +40°C, wolnych od opadéw zracych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Roboty wykonywac¢ zgodnie z zasadami ujetymi w obowigzujacych w PKP PLK S.A. instrukcjach
oraz wg ,Wskazoéwek” udzielonych Wykonawcy przez personel PKP PLK S.A. przy dopuszczeniu
na plac budowy.

5.1.1. Prace ziemne przy ukiadaniu nowych kabli.

5.1.2.

5.1.3.

5.1.4.

5.1.5.

5.1.6.

51.7.

5.1.8.

Do rob6t zwigzanych z budowa tras kablowych mozna przystgpi¢ po wytyczeniu tras kablowych
zgodnie z dokumentacjg projektowa i usunieciu bgdz zabezpieczeniu wszystkich kolizji z urza-
dzeniami i instalacjami podziemnymi.

Wykopy nalezy wykonywaé w kierunku podnoszenia niwelety w celu umozliwienia odptywu wod
opadowych. Roboty ziemne nalezy wykona¢ recznie. Grunt nalezy odspaja¢ w sposéb ciagty,
sktadowaé¢ wzdtuz wykopu w sposéb i w odlegtosci umozliwiajacej bezpieczny dostep do wyko-
pu, a takze niepowodujacy obcigzenia i uszkodzenia $cian wykopu. W czasie prac wykopowych
nalezy wyréwnac i zagesci¢ dno wykopu. Glebokos¢ rowu kablowego poza skrajnig musi wyno-
si¢ 1,00 m dla rowéw na stacji (wlacznie z uwzglednieniem nowej granicy stacji odnoszacej sie
do semafora M) i 0,80 m dla rowdw na szlaku. Przejscie pod torem w obszarze 2200 mm od osi
toru musi by¢ wykonane na gtebokosci 1500 mm.

Przejscie pod drogg nalezy wykona¢ minimum 1500 mm od powierzchni drogi. Przejscia pod to-
rami nalezy wykona¢ na gtebokosci minimum 1500 mm od gtéwki szyny. Po utozeniu kabli na
dnie wykopu nalezy przykry¢ je 20. cm warstwg gruntu z odkfadu i ubié recznie warstwe nasy-
pu. Po przykryciu nasypu folig sygnalizacyjna, row kablowy zasypa¢ gruntem z odktadu z wyko-
naniem nasypu nad rowem i rozplantowaé¢ nadmiar gruntu. W trakcie uktadania kabli nalezy po-
zostawi¢ zapasy kabla oraz zabezpieczy¢ koncowki przed wilgocig do czasu wykonania podta-
czen. W miejscach przejscia pod torami i drogami, kable uktada¢ w przepustach wykonanych
z rur PE o przekroju 110 mm. W miejscach krzyzowania sie trasy kablowej z uzbrojeniem pod-
ziemnym, kable nalezy uktada¢ w rurach ochronnych DVR 75 lub ich odpowiednikach, a zasta-
ne uzbrojenie podziemne (kable) — rurami ochronnymi dwudzielnymi np. PS 83.

Do kontenera ssp kable doprowadzi¢ w rurach ostonowych. Robét nie nalezy prowadzi¢, jezeli
grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach.

Montaz gtowic czujnika licznika osi.
Montaz gtowic czujnika torowego nalezy wykonaé¢ w sposob nienaruszajacy ich stanu technicz-
nego i wedtug zalecen zawartych w DTR czujnika.

Montaz sygnalizatoréw drogowych.

Montaz sygnalizatorow drogowych nalezy wykona¢ w sposOb nienaruszajacy ich stanu tech-
nicznego. Po przygotowaniu fundamentu sygnalizatora, sygnalizator nalezy ustawi¢ na funda-
mencie i po wyregulowaniu, unieruchomié maszt sygnalizatora w fundamencie.

Montaz kontenera ssp.

Kontener ssp nalezy ustawi¢ na wczesniej przygotowanych stopach fundamentowych z wyko-
rzystaniem dzwigu. Stopy fundamentowe powinny by¢ ustawione na utwardzonym gruncie. Wo-
két kontenera nalezy utozy¢ kostke brukowa, a pole pod kontenerem nalezy wypenié Zzwi-
rem/piaskiem. Wykonaé uziemienie kontenera.

Montaz urzadzenia zdalnej kontroli uzk.

Urzadzenie zdalnej kontroli wraz z pulpitem sterujacym nalezy zabudowac na nastawni w miej-
scu umozliwiajgcym obserwacje obrazu monitora przez personel obstugi. Zespdl zasilania re-
zerwowego uzk nalezy zabudowa¢ w pomieszczeniu nastawni.

Montaz napeddw rogatkowych.

Montaz napeddéw rogatkowych nalezy wykona¢ w sposéb nie naruszajacy ich stanu techniczne-
go. Po przygotowaniu fundamentu naped rogatkowy nalezy przykreci¢ do fundamentu i nastep-
nie dotaczy¢ kabel zasilajacy i sterujacy. Nalezy wykona¢ uziemienia napedow.

Montaz dragéw rogatkowych (pétrogatek).

Montaz dragoéw rogatkowych nalezy wykona¢ po zabudowie i sprawdzeniu dziatania napedéw
rogatkowych. Po przykreceniu dragéw nalezy dragi wypoziomowaé, sprawdzi¢ dziatanie lampek
na drggach.

Pomiary i sprawdzenia wykonywane przez Wykonawce.

Przed zgtoszeniem gotowosci do odbioru robét, Wykonawca przeprowadza wszelkie pomiary
i sprawdzenia prawidtowosci pracy urzadzen ssp, zgodnie z obowigzujacymi w PKP PLK S.A.
zasadami wykonywania i odbioru robét w czynnych urzadzeniach srk. Po zakonczeniu robét
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przekaza¢ do PKP PLK S.A. dokumentacje powykonawczg wykonang i podpisang przez
uprawnionego projektanta urzadzen sterowania i zabezpieczenia ruchem kolejowym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét sa zawarte w obowigzujacych przepisach w PKP PLK S.A.

6.1. Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t kablowych.
Sprawdzeniu podlega:
szczeg6towa lokalizacja tras kablowych,
— gtebokos¢ utozenia kabli na catej dlugosci trasy,
— parametry elektryczne utozonych kabli — opornos¢ zyt miedzy sobg oraz do ziemi = 20 MQ,
— prawidtowos$¢ zakrycia rowu kablowego,
— gtebokosci i jakosci wykonania przej$¢ kablowych pod obiektami,
— prawidlowosci wykonania gtowic kablowych,
— usytuowania i rozprowadzenia kabli w kontenerze ssp i skrzynkach kablowych.

6.2. Sprawdzenie montazu gtowic czujnika licznika osi.
Sprawdzeniu podlega:
— szczego6towa lokalizacja gtowic czujnika, w tym ze wzgledu na wymagane czasy ostrzegania,
— spelnienie wymogow dla montazu wskazanych w DTR przez producenta czujnika,
— prawidtowos¢ podiaczenia kabla sterujgcego do gtowicy czujnika.

6.3. Sprawdzenie montazu sygnalizatoréw drogowych.
Sprawdzeniu podlega:
— usytuowanie sygnalizatoréw w stosunku do skrajnej szyny,
— usytuowanie sygnalizatoréw stosunku do krawedzi drogi,
— prawidtowos¢ wykonanego uziemienia sygnalizatorow.

6.4. Sprawdzenie montazu napedéw rogatkowych.
Sprawdzeniu podlega:
— usytuowanie napedu rogatkowego w stosunku do skrajnej szyny,
— usytuowanie napedu rogatkowego w stosunku do krawedzi drogi,
— prawidtowos¢ wykonanego uziemienia sygnalizatorow.

6.5. Sprawdzeniu montazu dragow rogatkowych (pétrogatek):
Sprawdzeniu podlega:
— prawidtowos¢ montazu dragga do ramienia napedu rogatkowego,
— wypoziomowanie draga,
— wywazenie draga,
— prawidtowo$¢ podiaczenia kabla do lampek draga.

6.7. Sprawdzenie robét w zwigzanych z montazem kontenera ssp.
Sprawdzeniu podlega:
— zgodno$¢ lokalizacji kontenera ssp z dokumentacjg techniczna,
— wypoziomowanie kontenera ssp,
— sposob wprowadzenia kabli do kontenera ssp,
— prawidtowos¢ wykonanego uziemienia kontenera ssp,
— prawidtowos¢ pracy obwodéw zgodnie z wymogami obowigzujacymi w PKP PLK S.A.

6.8. Sprawdzenie robdt zwigzanych z uzaleznieniem (powigzaniem) urzgdzen ssp z urzgdzeniami srk.
Sprawdzenie polega prawidtowosé pracy obwoddéw uzaleznienia (powigzania) urzadzen srk
Z urzadzeniami ssp.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien STWIORB i przedstawio-
nej dokumentacji wykonawczej powinny uzyska¢ akceptacje projektanta urzgdzen srk oraz Inwe-
stora.

W przypadku nie uzyskania akceptacji powinny by¢ doprowadzone na koszt Wykonawcy do sta-
nu zgodnosci z STWIORB i dokumentacjg projektowa.

Wszystkie elementy urzadzen ssp robét, zgodnie z obowigzujacymi w PKP PLK S.A. zasadami
wykonywania robét i odbioru robo6t, podlegajg badaniom diagnostycznym a ostateczne przekaza-
nie do eksploatacji urzadzen ssp po budowie nastepuje na podstawie prac komisji odbioru robot
powotanej przez PKP PLK S.A.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg dla:

wykonania robét kablowych jest ,1 m”,

wcigganie kabli w przepust jest ,1 m”,

utozeniu i montazu kabla jest ,1 m”,

wykonania przepustéw kablowych pod torami jest ,1m”,
wykonania przepustéw kablowych pod droga jest ,1m”,
utozenie kabla w rurach ochronnych jest ,1m”,

pomiaru parametrow elektrycznych kabli jest ,1 zyta”,
pomiar wartosci uziemienia sygnalizatorow i kontenera jest , 1 kpl.”,
montazu kontenera ssp ,,1 kpl.”,

utozenie kostki brukowej wokét kontenera jest ,Am?”,
wypetnienie pola pod kontenerem zwirem jest ,1 m®’,
montaz sygnalizatora drogowego jest ,1 szt.”,

montaz napedu rogatkowego jest ,1 szt.”,

montazu gtowicy czujnika licznika osi ,1 kpl.”,

montaz urzadzenia uzk na nastawni jest ,1 kpl.”,

montaz urzadzenia zasilania rezerwowego uzk jest ,1 kpl.”,
sprawdzeniu poprawnosci dziatania urzadzen ssp ,,1 kpl.”.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWA PLATNO SCI

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami In-
spektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary, sprawdzenia i ogledziny przeprowa-
dzone zgodnie z punktem 6. daty wyniki pozytywne. Odbiér sieci kablowej dokonywany jest na za-
sadach odbioru robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

8.1. Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonaé:

wykopania i zasypania rowéw kablowych dla montazu kabili,
utozenia kabli sterujgcych wraz z osprzetem,

przepustéw kablowych pod torami,

utozenia kabla w rurach ochronnych,

przepustéw kablowych pod droga,

montazu sygnalizatoréw drogowych,

montazu napedow rogatkowych z drggami rogatkowymi,
montaz gtowic czujnika licznika osi,

montaz kontenera ssp,

utozenia kostki brukowej wokot kontenera ssp, sygnalizatorow drogowych i napedéw rogatko-
wych,

zasypania pola pod kontenerem ssp o grubosci warstwy 5 cm,
montaz urzadzenia uzk na nastawni,

montaz urzgdzenia zasilania rezerwowego uzk,

wykonanie uzaleznienia urzadzenh ssp z urzadzeniami srk.

8.1. Cena jednostki obmiarowe;j:

8.1.1.

8.1.2.

Cena wykonania 1 m robét ziemnych kablowych obejmuje:

— wytyczenie tras kablowych,

— wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przerzuceniem go na odktad wzdtuz wykopu,
— wykonanie przejscia rurg pod obiektem (torem),

— zasypanie gruntem z odkladu warstwg grubosci 200 mm z ubiciem warstwy,

— zasypanie gruntem z odkiadu rowu wraz z wykonaniem nasypu nad rowem,

— rozplantowanie nadmiaru gruntu.

Cena wykonania 1 m rob6t kablowych (montaz kabli) obejmuje:

— rozwiniecie kabla z bebna lub ésemek i utozenie w rowie,

— przykrycie kabli folig sygnalizacyjna,

— zabezpieczenie koncéwek kabla,

— pomiar rezystancji izolacji przed zasypaniem,

— utozenie zapasu w wykopie,

— wykonanie niezbednych zlgcz kablowych,

— przeciggniecie kabla przez rure ochronng i wprowadzenie kabla z zamocowaniem rury
ochronnej do kontenera ssp,

— wprowadzenie kabla do gtowicy,
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umocowanie gltowicy do konstrukcji stalowej i zaloZzenie tabliczki informacyjnej,
zamontowanie garnka i puszek kablowych,

pomiar izolaciji i ciggtosci zyt kabla,

podigczenie zyt kablowych do zaciskow listwy glowicy, garnka, puszek kablowych,
sporzadzenie metryk kablowych.

8.1.3. Cena wykonania przepustu kablowego obejmuje:

przygotowanie miejsca pod wykonanie przepustu kablowego,
wykonanie przepustu kablowego z utozeniem rur ochronnych.

8.2.4. Cena wykonania montazu kontenera ssp:

przygotowanie miejsca pod stopy fundamentowe kontenera ssp,
montaz kontenera ssp,

odnowienie powtoki malarskiej,

wprowadzenie kabli do kontenera ssp,

montaz uszynienia kontenera ssp.

8.2.5. Cena wykonania montazu sygnalizatora drogowego obejmuije:

wkopanie fundamentu sygnalizatora,
montaz sygnalizatora,

wprowadzenie kabla do sygnalizatora,
montaz uziemienia sygnalizatora.

8.2.6. Cena wykonania montazu napedu rogatkowego z dragiem rogatkowym obejmuje:

wkopanie fundamentu napedu rogatkowego,

montaz napedu rogatkowego,

wprowadzenia kabla do napedu,

montaz uczynienia napedu rogatkowego,

montaz draga rogatkowego z podtagczeniem lampek ostrzegawczych.

8.2.7. Cena wykonania montazu jednej gtowicy czujnika licznika osi obejmuje:

wyznaczenia miejsca montazu gtowicy czujnika,

przykrecenie gtowicy czujnika do szyny,

sprawdzenie odlegtosci powierzchni glowicy czujnika od powierzchni gtowki szyny,
podtaczenie kabla gtowicy czujnika do puszki kablowej.

8.2.8. Cena za wykonanie montazu urzadzenia uzk na nastawni obejmuje:

montaz monitora uzk na wysiegniku,

ustawienie szafki z klawiaturg sterujgca urzadzeniem uzk,
montaz urzgdzenia zasilania rezerwowego uzk,

wykonanie potaczen kablowych pomiedzy podzespotami uzk.

8.2.9. Cena za wykonanie utozenia kostki brukowej wokot kontenera ssp, sygnalizatoréw drogowych

i napedow rogatkowych obejmuje:

wybranie gruntu rodzimego w miejscu utozenia kostki brukowej,
wykonanie podsypki piaskowej,

utozenie kraweznikdw,

zageszczenie podsypki piaskowej,

utozenie kostki brukowej.

8.2.10. Cena za wykonanie zasypania pola zwirem pod kontenerem ssp obejmuije:

wybranie gruntu rodzimego,

wykonanie podsypki piaskowej,

zageszczenie podsypki piaskowej,

utozenie warstwy Zzwiru na podsypce piaskowej,
demontaz nastawnika,

demontaz sieci kablowe;.

8.2.11. Cena za wykonanie sprawdzenia pracy urzadzen ssp obejmuje:

sprawdzenie prawidtowosci pracy urzadzen ssp, czaséw dziatania ssp (zataczania, wylacza-
nia: dzwondéw i swiatet),

odwzorowania pracy ssp w urzadzeniu uzk,

sprawdzenie prawidtowosci sygnalizacji przez urzadzenia uzk usterek w dziataniu ssp (prze-
palona zaréwka, uszkodzony kabel, uszkodzony czujnik gtowicy licznika osi),

sprawdzenie prawidtowosci pracy obwodéw informacyjnych.
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8.2.12. Cena za wykonanie dokumentacji powykonawczej urzadzen ssp, powykonawczej geodezyjnej
i dokumentaciji do regulaminu stacyjnego obejmuje wykonanie:
— 3 egz. dokumentacji powykonawczej srk,
— 5 egz. dokumentacji do regulaminu stacyjnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. NORMY.

[1]  PN-91/E-05009 Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych.

[2] PN-76/E-05125 Przepisy dotyczace elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych linii kablowych.
[3] PN-76/E-90304 Kable sygnalizacyjne.

[4] BN-88/9315-11 Symbole graficzne i oznaczenia literowo-cyfrowe.

[5] PN-69/K-02057 Skrajnia budowli na PKP.

10.2. INNE DOKUMENTY.
[1]  Woytyczne Techniczne Budowy Urzadzen Sterowania Ruchem Kolejowym WTB-E10, 1996 r.

[2] le-6 (WOT-E12) - Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urza-
dzen sterowania ruchem kolejowym. Warszawa 2005 r.

[8] le-5 (E-11) - Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia rob6t w urzadzeniach sterowania
ruchem kolejowym. Warszawa 2005 r.

[4]  le-1 (E-1) - Instrukcja sygnalizacji; zatwierdzona Zarzadzeniem Nr 16/2007 Zarzadu PKP Pol-
skie Linie Kolejowe S.A. z dnia 21 czerwca 2007 r.

[5] le-12 (E-24) - Instrukcja konserwaciji, przegladéw oraz napraw biezacych urzadzen sterowania
ruchem kolejowym. Warszawa 2005 r.

[6] le-7 (E-14) - Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen sterowania ru-
chem kolejowym. Warszawa 2005 r.

[71 Rozporzadzenie MTIGM w sprawie szczegotowych zasad i warunkoéw prowadzenia ruchu na
liniach kolejowych. Dz.U. Nr 34 poz.400.

[8] Rozporzadzenie MTIGM w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budow-
le kolejowe i ich usytuowanie, Dz.U. Nr 151 p0z.987.

[9] Rozporzadzenie MTIGM w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac skrzy-
zowania linii kolejowych z drogami publicznymi i ich usytuowanie, Dz.U. nr 144 z dnia
26.02.1996 .
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB.
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z przebudowa urzadzen sterowania ruchem kolejowym (srk) na stacji Kotobrzeg, dla zadania inwe-
stycyjnego ,Poprawa dostepnosci do portu Kotobrzeg od strony ladu (drogi i koleje)” Etap |.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest dokumentem obowigzuja-
cym przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z elektromecha-

nicznymi urzgdzeniami sterowania ruchem kolejowym typu jednolitego z sygnalizacjg swietlng,

a w szczegolnosci z:

— budowg obwodéw informujacych sygnalizacje uliczng na skrzyzowaniu ulic: Solna/Warzelni-
czal/Zygmuntowska o zblizaniu sie pojazdu szynowego (pociggu lub manewru z zespotu bocz-
nic: CPN, OPHO i Uzdrowiska Kotobrzeg ZPWM) do skrzyzowania toru z ulicg Warzelniczg
w Kotobrzegu,

— przebudowa istniejgcych stacyjnych urzgdzenh srk w okregu nastawczym dysponujacym ,Kb”,
pozostajgca pod zarzgdem PKP PLK S.A. Zaktadu Linii Kolejowych w Szczecinie.

Powyzsze STWIORB dla urzadzen automatyki kolejowej obejmujg swoim zakresem roboty zwia-

zane z:

a) przebudowa urzadzen srk w torach stacyjnych nr: 1, 2, 3, 5,

b) przebudowa urzadzen srk w torze szlakowym Kotobrzeg — Trzebiatow,

¢) przebudowg wewnetrznych urzadzen srk w przekaznikowni, kontenerze i nastawnicowni ,,Kb”,

d) usunieciem kolizji urzadzen srk z robotami budowlanymi.

1.3.1. W trakcie robét zwigzanych z zabudowag urzadzen ssp w km 43.170 linii nr 402, nalezy wykonac¢
roboty w stacyjnych urzgdzeniach srk, takie jak:
— zabudowe czujnikéw licznikéw osi dla odcinkéw toréw nr 1, 2, 3, 5, Ma, Mb, ssp431, Tai Th,
— zabudowe czujnikéw licznikéw osi dla odcinkéw zwrotnicowych nr 201 i 209,
— demontaz i ponowny montaz semafora wjazdowego M,
— demontaz i ponowny montaz rezonatora shp z odbijaczem,
— zmiany zaleznosci wewnetrznych zwigzanych z uzaleznieniem urzadzeh ssp i wystaniem in-
formacji do sygnalizacji ulicznej,
— przystosowanie planu swietinego do zmian zwigzanych z uzaleznieniem urzgdzen ssp,
— ulozenie sieci kablowej do nowych odcinkéw torowych i zwrotnicowych (licznikéw osi).

1.3.2. W trakcie robét demontazu urzadzen nalezy wykonaé¢ demontaz urzadzen wewnetrznych istnie-
jacych w nastawni.

1.4. Podstawowe okre $lenia.
Znaczenia okreslen podstawowych i skrotow przyjetych w niniejszej STWIORB sg zawarte
w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot.
1.5.1. Ogélne wymagania dotyczace robét sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Przy zabudowie urzadzen przytorowych srk (tj. sygnalizatora, licznikéw osi, itp.) nalezy prze-
strzega¢ wymagan PN-69/K-02057 ,Skrajnia budowli na PKP”, oraz wytycznych ,WTB-E10 —
Wytyczne techniczne budowy urzadzeh sterowania ruchem kolejowym w przedsiebiorstwie Pol-
skie Koleje Pahstwowe”.

1.5.3. Podczas wykonywania rob6t kolizyjnych w istniejgcych urzgdzeniach srk nalezy przestrzegaé
obowigzujacych przepiséw, rozporzadzen i instrukcji obowigzujacych na PKP PLK S.A,
a w szczegolnosci rozporzadzenia ministra infrastruktury w sprawie ogélnych warunkéw prowa-
dzenia ruchu kolejowego i sygnalizacji oraz instrukcji E1.
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2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow sg zawarte w STWIORB G.00 — ,Wymagania ogolne”.
Procedura postepowania z urzgdzeniami istniejagcymi opisana jest w STWIORB G.00 — ,Wymaga-
nia ogolne”.

W czasie przebudowy urzadzen srk bedg stosowane podstawowe materiaty, jak:

— liczniki osi,

—  sygnalizatory swietlne kompletne ze wskaznikami,

—  kable sygnalizacyjne 0.6kV/1kV,

—  osprzet kablowy,

—  rury z tworzywa sztucznego (PCV, RHDPEp) gruboscienne i gietkie,

—  stojaki kablowe,

—  przekazniki zaciskowe i wtykowe,

—  przewody DY-1,0 mm? i DY-1,5 mm?,

—  rezonatory shp.

Dla nowych urzgdzehn Wykonawca dostarczy kompletng dokumentacje techniczng wraz z instrukcjg
montazu, regulacji i utrzymania oraz ze spisem czesci zamiennych.

3. SPRZET

Roboty przy urzadzeniach zewnetrznych i urzadzeniach wewnetrznych istniejacych wykonywane
sg recznie lub sprzetem mechanicznym (przewiertnice, koparki dla tras kablowych) oraz innym
sprzetem przydatnym dla odnosnego zakresu rob6t w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

4. TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotyczace transportu sg podane w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogélne”.
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét ziemnych i montazowych zawarte sg w STWIORB G.00. —
~Wymagania ogolne”.

5.2. Przed przystapieniem do demontazu urzadzen nalezy odtgczy¢ ich zasilanie.

5.3. Demontaz i montaz urzadzen nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, in-
strukcjami i normami (punkt 10 STWIORB G.00 — ,Wymagania ogolne”), projektem technicznym
oraz zaleceniami producentéw, zawartymi w przedmiotowych DTR urzgdzen.

5.4. Przed ustawieniem elementéw jak: fundamenty, sygnalizatory, sieci kablowe, przejscia rurowe
pod torami i drogami, skrzynki przytorowe itp. nalezy ustali¢ ich lokalizacje majac na uwadze
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg obowigzujace przepisy oraz wymagania producentow.

5.5. Ochrone przeciwporazeniowg i przeciwprzepieciowg nalezy wykona¢ zgodnie z projektem tech-
nicznym, wytycznymi oraz normami serii PN-EN 50122.

5.6. Sie¢ kablowa, montaz osprzetu, oznaczenie tras i zyt kablowych oraz podtaczenie i sprawdzenie
kabli nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz normg N SEP E-004.

5.7. Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powstate w czasie wykonywania rob6t nalezy na
biezaco nanosi¢ na dokumentacje powykonawczg.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Materiaty nowe uzyte do montazu urzadzen musza posiada¢ odpowiednie Certyfikaty lub Swia-
dectwa Kwalifikacyjne, dopuszczenie do stosowania na PKP PLK S.A. oraz spetiaé¢ parametry
jakosciowe i posiada¢ pelne wyposazenie dodatkowe (tj. ostony, odbijacze) okreslone w DTR
producentéw tych urzadzen.

6.2. Sprawdzenie i odbiér robét powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami podanymi w punkcie. 10
w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogélne” i w DTR urzadzen.

6.3. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinny podlegac:
— zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

zgodnosé zastosowanych typow urzadzen,

prawidtowo$¢ montazu urzadzen,

wiasciwe potaczenie kabli i przewodow,

Data: 02 2010 Tom 1l - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA Strona 31
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Budowa urzadzen ssp w km 43.170 uzaleznionych z urzadzeniami srk stacji Kotobrzeg na linii nr 402 Koszalin - Goleniéw

— sprawdzenie skrajni sygnalizatora M,

— widocznos$¢ sygnatdw na semaforze M,

— prawidtowos$¢ dziatania obwodéw torowych przy oddziatywaniu taboru,

— wykonanie ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej,

— jakos¢ powtok malarskich i antykorozyjnych,

— wykonanie oznaczen na obudowach urzadzen oraz opiséw elementéw,

— zgodnos¢ wykonania sieci kablowej z wymaganiami,

— wykonanie pomiaréw parametréw obwodow torowych i kontroli poprawnosci dziatania.

6.4. W przypadku stwierdzenia wad materiatdw lub nasuwajacych sie watpliwosci zwigzanych z obni-
zeniem jakosci, materiaty przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom ktére okreslg dalszg
przydatnos¢ materiatu. W przypadku odrzucenia materiatu Wykonawca zobowigzany jest zasta-
pi¢ go materialem bez wad.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogl6lne wymagania dotyczace obmiaréw robét sg podane w STWIORB G.00. — ,Wymagania
ogolne”.

7.2. Dla obmiaru rob6t (demontaz lub montaz urzadzen) nalezy przyja¢ za jednostke obmiaru:

— komplet sygnalizatora wraz z podstawa,

— metr trasy kablowej,

— komplet elementu trasy kablowej (szafa, garnek, skrzynka kablowa wraz z fundamentem),

— kompletny punkt oddziatywania pociggu z odbijaczami,

— w urzadzeniach wewnetrznych elektromechanicznych: jeden element w komplecie jak np.
przekaznik, transformator, dlawik sygnatowy, stojak przekaznikowy, plan swietlny wraz z pod-
taczeniem itp.,

— komplet wskaznika tablicowego na semaforze,

— komplet wskaznika tablicowego wolnostojacego,

— komplet urzadzen wewnetrznych licznikowych obwodéw torowych,

— kompleksowe sprawdzenie prawidiowos$ci dziatania urzadzenh sterowania ruchem kolejowym.

Koszt montazu musi uwzgledniaé wszystkie prace montazowe, kontrolne i pomiarowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgoIlne wymagania dotyczace warunkéw odbioru robét, ich podziatu oraz warunkéw tych odbio-
réw sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogélne”.

8.2. Sprzet do prac zwigzanych z odbiorem robét oraz srodki transportu zapewnia Wykonawca na
wiasny koszt.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdélne wymagania dotyczgce warunkéw ptatnosci sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania
ogolne”.
9.2. Podstawe ptatnosci za wykonane roboty stanowi przyjeta jednostka obmiaru w pkt. 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz norm, przepiséw i instrukcji, dotyczacych wykonywanych robo6t wg niniejszej specyfikacji

jest zawarta w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoélne” oraz w punkcie 9. STWIORB A.01. — ,Bu-
dowa urzadzen bezpieczenstwa na przejazdach kolejowych”.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania doty-
czace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z przebudowa przejazdu kolejowego w czesci doty-
czacej elektroenergetyki.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.
Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna (STWIORB) jest stosowana jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wy-
konaniem przebudowy przejazdu kolejowego w czesci dotyczacej elektroenergetyki objetych za-
kresem niniejszego przedsiewziecia.
W zakres prac wchodzg nastepujgce elementy:
— wykopanie i zasypanie rowéw kablowych,
— nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego oraz na utozonym w rowie kablu,
— ulozenie kabla w rowie kablowym,
— ulozenie rur ochronnych,
— utozenie rur ochronnych metodg przewiertu (przecisku),
— wecigganie kabla do rur ochronnych,
- ustawienie stupéw, montaz wysiegnikéw i opraw,
— montaz zlgcza kablowo — pomiarowego,
— montaz szafy rozdzielczo-sterowniczej oswietlenia zewnetrznego,
— montaz uziomu,
- proby montazowe.
Szczegotowa lokalizacje urzgdzen przedstawia projekt.

1.4. Okre Slenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i przepisami
podanymi w punkcie 10.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogélne”.
Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robét, powinien przedstawi¢ do aprobaty In-
zyniera program zapewnienia jakosci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.

2.2. Kable elektroenergetyczne.
Przy budowie linii kablowych nalezy stosowaé kable uzgodnione z uzytkownikiem linii oraz zgod-
ne z Dokumentacijg Projektowa. Przekrdj zyt kabli powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopusz-
czalnego spadku napiecia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze
i zwarciowe oraz powinien spetnia¢ wymagania skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwpo-
razeniowe;j.

2.3. Piasek.
Piasek do uktadania kabli powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004.

2.4. Folia ostrzegawcza.
Folie ostrzegawcze PCV nalezy stosowaé dla ochrony kabli przed uszkodzeniami mechaniczny-
mi. Zaleca sie stosowanie folii z uplastycznionego PCW o grubosci 0,5 + 0,6 mm, gat. |. Dla
ochrony kabli o napieciu znamionowym do 1 kV nalezy stosowac folie koloru niebieskiego. Sze-
rokosc folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie wezsza niz 20 cm.

2.5. Rury na przepusty kablowe.
Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatéw trudnopalnych, wytrzymatych mecha-
nicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury uzywane na przepusty
powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit sciskajacych, z jakimi nalezy liczyé sie
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w miejscu ich utozenia. Wnetrza Scianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwg wygtadza-
jaca ich powierzchnie, dla utatwienia przesuwania sie kabli. Na przepusty kablowe dla kabli o na-
pieciu 1kV zastosowano rury SRS-G oraz SRD17 PE 100 PN10 z polietylenu. Rury powinny od-
powiada¢ wymaganiom normy PN-EN 61386-21 i PN-EN 50086-2-4 + Apl. Rury na przepusty
kablowe nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w miejscach zabezpieczonych przed dzia-
taniem sit mechanicznych.

2.6. Fundamenty prefabrykowane.
Pod szafe rozdzielczo - sterowniczg zaleca sie stosowanie fundamentu prefabrykowanego wyko-
nanego z tych samych materiatéw co konstrukcja szafy. Prefabrykaty powinny by¢ wykonane wg
Dokumentacji Projektowej uwzgledniajgcej parametry wytrzymatosciowe i warunki w jakich bedg
pracowaty.

2.7. Szafa rozdzielczo — sterownicza.
Wolnostojgca szafa rozdzielczo-sterownicza oswietlenia (wykonanie zewnetrzne) wedtug dyspo-
zycji podanych w dokumentacji projektowej.

2.8. Szafa pomiarowo — rozdzielcza (zt acze kablowe).
Wolnostojgca szafa pomiarowo - rozdzielcza(ztacze kablowe) — wykonanie zewnetrzne wedtug
dyspozycji podanych w dokumentaciji projektowe;j.

2.9. Stupy o Swietleniowe.
Stupy strunobetonowe wirowane oswietleniowe dtugosci 10,5 m. Wysiegniki wedtug dyspozycji
podanych w dokumentacji projektowej. Oprawy do wysokopreznych lamp sodowych, dwuzrédio-
we 2 x 150 W o konstrukcji i parametrach dostosowanych do wymagan PKP wedtug dyspozycji
podanych w dokumentacji projektowej. Tabliczki bezpiecznikowe do wnek stupéw oswietlenio-
wych. Przewdd kabelkowy o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie znamionowe 450/750 V,
z zytami miedzianymi o przekroju: 2,5 mm?i iloci zyt 3 wedtug normy.

2.10. Bednarka.
Do wykonania uziomoéw tasmowych stosowac bednarke ocynkowang Fe/Zn 25 x 4 mm.

2.11. Pret stalowy miedziowany.
Do wykonania uzioméw pretowych stosowac prety stalowe z elektrolityczng powlokg z miedzi
@ 17,2 mm.

2.12. Odbior materiatéw na budowie.
Materiaty na budowe nalezy dostarczac tgcznie ze swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi
i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzié¢
pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wad lub wy-
stapienia watpliwosci co do jakosci materiatdw, nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ je bada-
niom okreslonym przez Inzyniera (dozoér techniczny) robét.

2.13. Skiadowanie materialéw na budowie.
Materiaty takie jak: mufy, gtowice kablowe, folia powinny byé przechowywane jedynie w pomiesz-
czeniach zamknietych i suchych. Rury na przepusty kablowe i stupy oswietleniowe moga by¢
skladowane na placu budowy w miejscach nie narazonych na dziatanie korozji i uszkodzenia me-
chaniczne. Kable powinny by¢ sktadowane na bebnach. Bebny z kablami nalezy umieszcza¢ na
utwardzonym podtozu placu budowy. Piasek na placu budowy sktadowaé¢ w pryzmach.

2.14. Materiat z rozbiorki.
Materiat z rozbiorki jest wlkasnoscig Uzytkownika i nalezy go odwiez¢ na sktadowisko Uzytkownika
na odlegtos¢ okreslong w Dokumentacji Projektowej.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycz ace sprz etu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, zarébwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materia-
tow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera. Licz-
ba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.
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3.2. Sprzet do wykonania przebudowy.
Wykonawca przystepujacy do przebudowy urzadzen elektroenergetycznych winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z ponizszego zestawienia maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg ja-
kos¢ robot:
— koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego,
— spawarki transformatorowej,
— zageszczarki wibracyjnej spalinowej,
— recznego zestawu swidroéw do wiercenia poziomego otworéw do g 15 cm,
— weciggarki mechanicznej z napedem elektrycznym od 5 do 10 t,
— zespotu pradotworczego tréjfazowego, przewoznego 20 kVA,
— zgrzewarka doczotowa rur PEHD,
— pompa przeponowa spalinowa,
— spalinowy pograzacz uziomoéw,
— przyczepa dluzycowa do samochodu do 4,5 t,
— podnos$nik montazowy samochodowy PMH,
— zuraw samochodowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycz agce transport.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoélne”.

4.2. Transport materiatéw i elementow.
Wykonawca przystepujacy do wykonania przebudowy powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzy-
stania z nastepujacych srodkow transportu:
— samochaod dostawczy,
— samocho6d samowytadowczy,
— samoch6d skrzyniowy,
— ciggnik kotowy,
— przyczepa do przewozenia kabli,
— przyczepa dluzycowa do samochodu do 4.5 t.
Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wyda-
nymi przez wytwoérce dla poszczegoélnych materialéw i elementdw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce wykonania robaét.
Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogol-
ne”.
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z budowg oswie-
tlenia przejazdu. Przebudowe nalezy wykonywaé zgodnie z normami i przepisami budowy oraz
bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.2. Rowy pod kable.

5.2.1. Trasowanie.
Wytyczenie trasy linii kablowych nalezy powierzyé stuzbie geodezyjnej.

5.2.2. Wykonanie rowéw kablowych.
Rowy pod kable nalezy wykonywaé¢ za pomocg sprzetu mechanicznego lub recznie w zaleznosci
od warunkow terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu. Rowy kablowe nalezy kopa¢ do gte-
bokosci minimum 0,8 m. Szerokosé rowu zalezna jest od ilosci utozonych kabli, lecz nie powinna
by¢ mniejsza niz 0,4 m.
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5.3. Uktadanie kabili.

5.3.1. Ogdlne wymagania.
Ukladanie kabli powinno by¢ wykonane w spos6b wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy ukfadaniu powinny byé zachowane $rodki ostroznosci
zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych sie na trasie budowanej linii.
Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig
oraz wplywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie kapturka z tworzywa sztucznego
(rodzaju jak izolacja).
Ukfadanie kabla wykona¢ zgodnie z normg N SEP-E-004.

5.3.2. Uktadanie kabli bezpo $rednio w gruncie.
Kable nalezy ukfada¢ na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych przy-
padkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy ukta-
dac kabli bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie, ktéry moégtby uszkodzi¢ kabel,
ani bezposrednio zasypywac takim gruntem.
Kable nalezy zasypywaé¢ warstwg piasku o grubosci co najmniej 10 cm, nastepnie warstwg ro-
dzimego gruntu o grubo$ci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa sztucznego.
Odlegtos¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm i nie wiecej niz 35 cm.
Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien
osiagna¢ co najmniej 0,85.

5.4. Skrzy zowania i zbli zenia kabli z drogami i torem kolejowym
Kable powinny sie krzyzowaé z drogami pod katem zblizonym do 90° i w miare mozliwosci w jej
najwezszym miejscu.

5.5. Ukfadanie przepustéw kablowych
Przepusty kablowe nalezy wykonywaé¢ z rur PEHD o $rednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 75
mm dla kabli do 1 kV.
Przepusty kablowe nalezy uktada¢ w miejscach, gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia me-
chaniczne. W jednym przepuscie powinien byé utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli
jednozytowych tworzgcych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych.

5.6. Wykonanie skrzy zowan.

W miejscach skrzyzowan linii kablowych z drogg i torami nalezy utozyé rury HDPE g 75. Pod to-
rami rury nalezy uktada¢ na gtebokosci min. 1,5 m (odlegto$¢ pionowa od wierzchu rury ostono-
wej do gtowki szyny). Pod drogami rury nalezy uktada¢ na glebokosci min. 1,0 m (odlegtos¢ pio-
nowa od wierzchu rury ostonowej do gérnej nawierzchni drogi). Pod torami i drogami przepusty
kablowe nalezy wykonywa¢ metodg mechaniczng (przeciskiem, przewiertem). W miejscach
skrzyzowan linii kablowych z istniejgcym lub projektowanym uzbrojeniem terenu, konieczne jest
zabezpieczenie kabli rurami ostonowymi o dtugosci minimum 1,5 m. Ponadto w miejscu skrzyzo-
wan linii kablowej z istniejgcym rowem odwadniajacym utozyé wykopem otwartym rury jw. zwra-
cajac uwage, aby utozone byty minimum 0,5 m. od dna rowu odwadniajgcego. Na kablach pozo-
stawi¢ zapasy diugosci 1,5 m po obu stronach przepustu. Otwory rur powinny by¢ uszczelnione
pakutami smotowymi, a miejsca przepustéw po zasypaniu oznaczone stupkami oznacznikowymi.

5.7. Oznaczenie linii kablowych
Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugosci w trwate oznaczniki (np.
opaski kablowe typu OK) rozmieszczone w odstepach nie wiekszych niz 10 m oraz przy mufach
i miejscach charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniach.
Na oznacznikach powinny znajdowac sie trwate napisy zawierajgce:
— symbol i numer ewidencyjny linii,
— oznaczenie kabla,
— znak uzytkownika kabla,
— znak fazy (przy kablach jednozytowych),
— rok utozenia kabla.
Trasa kabli utozonych w gruncie na terenach niezabudowanych z dala od charakterystycznych
statych punktow terenu, powinna by¢ oznaczona trwatymi oznacznikami trasy, np. stupkami beto-
nowymi wkopanymi w grunt, w sposéb nie utrudniajgcy komunikacji. Na oznacznikach trasy nale-
zy umiesci¢ trwaty napis w postaci ogélnego symbolu kabla ,K”. Na prostej trasie kabla oznaczni-
ki powinny by¢é umieszczone w odstepach okoto 100 m, ponadto nalezy je umieszcza¢ w miej-
scach zmiany kierunku kabla i w miejscach skrzyzowan lub zblizen.
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5.8. Ochrona przeciwpora zeniowa.
Ochrona przeciwporazeniowa przy dotyku posrednim w projektowanych przebudowach linii ni-
skiego napiecia zrealizowana zostanie zgodnie z normg N-SEP- 001 poprzez samoczynne wylg-
czenie zasilania w uktadzie sieciowym TN-C z zastosowaniem bezpiecznikow topikowych.
Dla szafy rozdzielczo — sterowniczej nalezy wykona¢ uziemienie robocze dodatkowe poprzez
potaczenie przewodu PEN z uziomem o rezystancji mniejszej od 5 Q.
W miejscu uziemienia wykonany zostanie rozdziat przewodu PEN na przewdd ochronny
i neutralny.

5.9. Monta z szafy rozdzielczo-sterowniczej o Swietlenia.
Szafa rozdzielcza powinna by¢ ustawiona wg trasowania wykonanego przez stuzby geodezyjne.
W miejscu lokalizacji szafy nalezy wykona¢ wykop pod fundament, a nastepnie zabudowac typo-
wy fundament. Po ustawieniu szafy wprowadzi¢ i podigczyé kable, zainstalowaé aparaty zdjete
na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach, dokreci¢ w sposob pewny
wszystkie Sruby i wkrety w potgczeniach elektrycznych i mechanicznych, zatozy¢ ostony zdjete
W czasie montazu.

5.10. Monta z szafy pomiarowo-rozdzielczej (zt acza kablowego).
Szafa ( zlacze kablowe) powinna by¢ ustawiona wg trasowania wykonanego przez stuzby geode-
zyjne. W miejscu lokalizacji szafy (zltacza) nalezy wykonaé¢ wykop pod fundament, a nastepnie
zabudowaé typowy fundament. Po ustawieniu szafy (ztacza) wprowadzi¢ i podigczy¢ kable, zain-
stalowac¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach, dokrecié¢
w sposéb pewny wszystkie sruby i wkrety w polgczeniach elektrycznych i mechanicznych, zato-
zy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

5.11. Monta z stupow.
W celu ustawienia stupow oswietleniowych wykona¢ wykop w lokalizacji wedtug trasowania wy-
konanego przez stuzby geodezyjne. Na dnie wykopu dla stupéw oswietleniowych wirowanych
o dtugosci do 10,5 m utozyé ptyte stopowg zelbetowg o wymiarach 0,50 x 0,50 x 0,10 m. Nastep-
nie ustawi¢ stup, wykonaé obetonowanie dotu stupa i zasypa¢ gruntem rodzimym. Gieboko$¢ za-
kopania 1,8 m. Przy ustawianiu stupéw zwrdci¢ uwage by wneka elektryczna usytuowana byta na
zewnatrz od ulicy. Zamontowa¢ we wnece elektrycznej tabliczke z zaciskami i zabezpieczeniami
dla opraw oswietleniowych i wprowadzi¢ do wneki kable zasilajgce. Pozostawi¢ zapas kabla.
W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i gruntowych nalezy wykona¢ odpowied-
nie zabezpieczenie antykorozyjne stupéw wirowanych do wysokosci 0,2 m nad poziom terenu.
Wysiegniki nalezy montowaé na stupach w sposéb trwaty, uniemozliwiajgcy obrét wysiegnika wo-
kot osi stupa. Wciagna¢ przewody zasilajace oprawy oswietleniowe w wysiegnik i stup. Wykonaé
podigczenia przewodéw do zaciskéw tabliczki we wnece stupa.
Oprawy na wysiegnikach mocowaé¢ w sposéb trwaty, uniemozliwiajacy obrét oprawy na wysiegni-
ku, lecz umozliwiajacy wymiane oprawy. Instalowane oprawy powinny by¢ czyste, sprawdzone
pod wzgledem prawidtowo$ci potaczen i dziatania. Przewody zasilajace przytaczy¢ do odpowied-
nich zaciskéw. Zrédta $wiatta do opraw nalezy zatozyé po catkowitym zainstalowaniu opraw
oswietleniowych na stupach.

5.12. Préby monta zowe.
W zakres préb wchodza nastepujace czynnosci:
— sprawdzenie trasy linii kablowej,
— sprawdzenie ciggtosci zyt oraz zgodnosci faz,
— pomiar rezystancji izolaciji,
— proba napieciowa izolacji,
— pomiar rezystanciji izolacji przewodow,
— pomiar rezystancji uziomu,
— pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
— pomiar natezenia oswietlenia,
— préby sterowania.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robot.
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogélne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét. Wykonawca
ma obowigzek wykonania peinego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi
zgodnosci dostarczonych materiatdw i realizowanych rob6t z dokumentacjg projektowa. Materiaty
posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w specy-
fikacjach, moga byc¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystgpieniem do
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badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu
badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynu-
owac dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera.

6.2. Badania przed przyst apieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robo6t, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia
0 jakosci lub atesty stosowanych materiatdw. Na zadanie Inzyniera, nalezy dokonaé testowania
sprzetu posiadajgcego mozliwos¢ nastawienia mechanizmow regulacyjnych. W wyniku badan te-
stujgcych nalezy przedstawic Inzynierowi swiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot i po wykona  niu robdét.
6.3.1. Sprawdzenie i odbidr rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.

6.3.2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

— zgodnos$¢ wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa,

— ulozenie kabli w rowach kablowych,

— wykonanie przepustow kablowych,

— wykonanie pomiar6w rezystancji izolacji i préb napieciowych izolacji z przekazaniem wyni-
kéw do protokotu,

— wilasciwy montaz opraw oswietleniowych oraz osprzetu na stupach,

— zalgczenie punktéw swietlnych zgodnie z zalozonym programem,

— dziatanie uktadu sterowania,

— wykonanie i pofaczenie uziemienia,

— wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony prze-
ciwporazeniowej, natezenie oswietlenia z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.
Obmiaru rob6t dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa budowy linii elektroenergetycznej kablowej niskiego napiecia jest 1 m
(metr).
Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie wykonanie wszystkich prac niezbednych dla wykonania
budowy linii kablowej niskiego napiecia. Jednostkg obmiarowg w zakresie stupéw, wysiegnikéw,
opraw oswietleniowych jest 1szt (sztuka), a w zakresie montazu szaf, uziomoéw oraz pomiarow
i préb po montazowych jest 1kpl (komplet).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoine”.
Przy przekazywaniu linii kablowej oraz oswietlenia przejazdu do eksploatacji, Wykonawca zobo-
wigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

— projektowa dokumentacje powykonawcza,

— geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

— protokoty z dokonanych pomiaréw,

— protokoty odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne wymagania dotycz ace podstawy ptatno $ci.

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB G.00. — ,Wymagania
ogolne”.

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa wedtug obmiaru robét jak w punkcie 7. Platnosé
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatow i wykonanych robét
na podstawie wynikéw pomiaréw i badan kontrolnych. Patno$¢ nastepuje za rzeczywiscie wyko-
nang i odebrang ilos¢ jednostek obmiarowych sktadajacych sie na catosciowe wykonanie budowy
linii kablowej i o$wietlenia przejazdu.
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9.2.

Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

roboty przygotowawcze,

geodezyjne wytyczenie trasy linii,

oznakowanie robaét,

koszt zakupu i dostarczenia materiatéw,

przygotowanie i wbudowanie materiatéw,

podtaczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentacja projektowa,

prace rozruchowo-regulacyjne,

wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli,

optaty za wytgczenie linii wraz z opracowaniem harmonogramu wytgczen,

optata za nadzoér uzytkownika linii oraz innych uzytkownikéw uzbrojenia terenu,

wyptacenie odszkodowania za czasowe zajecie terenu na czas budowy lub przebudowy,
transport zdemontowanych materiatbw w miejsce wskazane przez Wiasciciela sieci lub urza-
dzenia wraz z zatadunkiem i roztadunkiem,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

wykonanie Dokumentacji Powykonawczej,

przeprowadzenie préb i konserwowanie urzgdzen w okresie gwaranciji,

wyptacenie odszkodowan wiascicielom gruntéw za powstate straty spowodowane budowa linii,
wykonanie w razie potrzeb koniecznych prolongat uzgodnien Dokumentacji Projektowej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY.

(1]
(2]
(3]

(4]

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (wszystkie zeszyty).

PN-EN12464-2 Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czes¢ 2: Miejsca pracy na
zewnatrz.

SEP-E 001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.

10.2. USTAWY | ROZPORZADZENIA.

(1]

(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

(7]

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity — Dz.U. nr 156 z 2006 r., poz.
1118; Dz.U. nr 170 z 2006 r., poz. 1217; Dz.U. nr 88 z 2007 r., poz. 587; Dz.U. nr 99 z 2007 r.,
poz. 665; Dz.U. nr 127 z 2007 r., poz. 880; Dz.U. nr 191 z 2007 r., poz. 1373; Dz.U. nr 247
z 2007 r., poz. 1844).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne (tekst jednolity - Dz.U. nr 89 z 2006 r.,
poz. 625; Dz.U. nr 104 z 2006 r., poz. 708; Dz.U. nr 158 z 2006 r., poz. 1123; Dz.U. nr 170
z 2006 r., poz. 1217; Dz.U. nr 21 z 2007 r., poz. 124; Dz.U. nr 52 z 2007 r., poz. 343; Dz.U. nr
115 z 2007 r., poz. 790; Dz.U. nr 130 z 2007 r., poz. 905).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r., w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. nr 80 z 1999 r., poz.
912).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy podczas wykonywania robé6t budowlanych (Dz.U. nr 47 z 2003 r., poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz.U. nr 80 z 2006 r., poz. 563).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 26.02.1996 r. w sprawie wa-
runkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii kolejowych z drogami pu-
blicznymi i ich usytuowanie (Dz.U. nr 33 poz. 144).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrze$nia 1998 r. w spra-
wie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie.
(Dz.U. nr 151 z dnia 15 grudnia 1998 r.).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z czynnosciami umozliwiajacymi
i majacymi na celu budowe przytaczy teletechnicznych, dla potrzeb ssp, wyprowadzonych z na-
stawni dysponujacej ,Kb” st. Kotobrzeg, przy budowie urzadzen samoczynnej sygnalizacji swietl-
nej (ssp) w km 43.170 linii nr 402 Koszalin — Goleniéw w zwigzku z zadaniem inwestycyjnym
~Poprawa dostepnosci do portu Kotobrzeg od strony lgdu (drogi i koleje)” Etap I.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB.

Warunki Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg stosowane jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg opracowania branzowego ,Urzadzenia tele-
techniczne (T), sktadajacego sie z dwéch specyfikacji: T.00. i T.01., w ktérych zawarto czynnosci
umozliwiajgce budowe przylgczy teletechnicznych dla potrzeb ssp wyprowadzonego z nastawni dys-
ponujacej ,Kb” st. Kotobrzeg dla zapewnienia tgcznosci pomiedzy personelem obstugi urzadzen
(ISDR) a personelem utrzymania urzadzen automatyki kolejowej (ISEM) lub personelem dorazne;j
obstugi urzadzen przejazdowych w km 43.170 linii nr 402.
STWIORB obejmujg swoim zakresem catos¢ robot zwigzanych z budowa przytaczy teletechnicz-
nych na odcinku nastawnia ,Kb” - przejazd kategorii B w km 43.170 linii nr 402 Koszalin - Gole-
niéw, a w szczegolnosci z:
— wykonanie linii kablowej,
— zabudowa stupka teletechnicznego,
— zestawienie trzech tgczy.
Powyzsze STWIORB dla urzgdzenh teletechnicznych obejmujg swym zakresem roboty zwigzane z:
— budowa nowej linii kablowej utozonej w ziemi (kablem XzTKMXpw),
— zabudowa stupka teletechnicznego,
— zestawieniem tgczy:

a) straznicowego,

b) transmisyjnego ssp-uzk oraz

c) MB pomiedzy kontenerem ssp a nastawnig dysponujaca ,Kb”.

1.4. Podstawowe okre slenia.

1.4.1. Przyj ete okre $lenia i skréty.

Przyjete w niniejszej STWIORB okreslenia podstawowe oraz skroty zwigzane z urzadzeniami
srk sg zgodne z okresleniami i skrétami zawartymi w odpowiednich normach przepisach, kto-
rych zestawienie podano w punkcie 10.

Znaczenia pozostatych okreslen i skrétéw przedstawiono w STWIORB G.00. — ,Wymagania
0golne” oraz ponizej.

1.4.2. Okreslenia i skroty.

Znaczenia okreslen podstawowych i skrotéw przyjetych w niniejszej STWIORB sg zawarte
w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogdlne”.
Znaczenia pozostatych okreslen i skrétéw przedstawiono ponizej.

Zewnetrzne urz adzenia teletechniczne.

Jest to czes¢ urzadzen teletechnicznych usytuowanych w terenie w celu umozliwienia przesyta-
nia informacji pomiedzy personel obstugi znajdujacej sie w pomieszczeniu nastawni ,Kb” st. Ko-
lobrzeg a personelem utrzymania lub obstugi urzgdzen ssp na przejezdzie w km 43.170 linii nr
402, za posrednictwem sieci kablowe;j.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét B udowlanych.
Jest to zbiér wymagan technicznych zwigzanych z realizacjg obiektéw, kontrolg i odbiorem po-
szczegOblnych elementéw robot.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

1.5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.
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1.5.2. Prowadzenie robét w budownictwie kolejowym wymaga stosowania sie do warunkéw i wyma-
gan podanych w przepisach i normach obowigzujgcych w zakresie budownictwa specjalnego,
oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami utrzymujacymi dane obiekty.

1.5.3. Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien zapoznac¢ sie z obiektem budowlanym — tere-
nem i jego uzbrojeniem. Odbiér terenu robot przez Wykonawce powinien by¢é dokonany komi-
syjnie z udziatem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem protokotu.

1.5.4. Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczeg6inych rodzajéw powinna byé dokonywa-
na we wszystkich fazach przebudowy. Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji budowy,
szczeg6towy harmonogram robét w urzadzeniach teletechnicznych oraz pomocnicze roboty
ogolnobudowlane zwigzane z tymi robotami, uwzgledniajac przy tym ewentualnie etapowy cha-
rakter przebudowy.

1.5.5. W czasie wykonywania rob6t w zewnetrznych urzadzeniach teletechnicznych nalezy szczegdl-
nie zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych toréw
i w sgsiedztwie sieci trakcyjnej pod napieciem.

1.5.6. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$é¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg
i obowigzujgcymi przepisami.

1.5.7. Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejagcych urzadzen teletechnicznych
w sposéb umozliwiajacy ich ewentualne, ponowne wykorzystanie. Zdemontowane urzgdzenia
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Materialy z demontazu, nie uzyte do ponownego
montazu w ramach tych robét zwigzanych z przebudowg urzadzen teletechnicznych, powinny
by¢ przekazane wiasciwej terytorialnie jednostce: PKP PLK S.A. lub Telekomunikacji Kolejowej
Sp. zo.o.

1.5.8. Wykonawca jest zobowigzany do uprzatniecia placu budowy po zakonczeniu robdt, usuniecia
nadmiaru ziemi pozostatego po robotach ziemnych, wyréwnania terenu itp. zgodnie z wymaga-
niami Inzyniera w tym zakresie.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nowe uzyte do budowy muszg byé zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji
technicznej, odpowiednich normach europejskich, polskich lub branzowych oraz muszg posiadac
wymagane s$wiadectwa i certyfikaty. Parametry techniczne materiatdw i wyrobéw muszg byc¢
zgodne z przepisami dotyczgcymi budowy urzadzen elektrycznych.

2.2. Urzadzenia teletechniczne, w momencie sktadania oferty musza posiada¢ $wiadectwo dopusz-
czenia do eksploatacji wydane na czas nieokreslony lub okreslony na podstawie przepiséw usta-
wy z dnia 28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (Dz.U. Nr 86, poz.789 z p6zn. zm.).

2.3. W ofercie Wykonawca poda typy urzadzen, ktére zamierza zabudowac¢. Do oferty Wykonawca za-
laczy oswiadczenie, ze urzadzenia przewidziane do zabudowy w ramach realizacji tego zamo-
wienia posiadajg $wiadectwo dopuszczenia do eksploatacii.

2.4. Parametry techniczne urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu kolejowego, oferowanych
przez Wykonawce, musza pozwala¢ na zabudowe tych urzadzen w lokalizacji objetej zamdwie-
niem.

2.5. Jezeli w momencie sktadania oferty Wykonawca dotaczy kopie swiadectwa dopuszczenia do eks-
ploatacji wydane na czas okreslony, to kopie $wiadectwa dopuszczenia do eksploatacji wydane-
go na czas nieokreslony Wykonawca musi dostarczy¢ Zamawiajgcemu w okresie realizacji robot,
jednakze najpdzniej do konca okresu gwarancyjnego.

2.6. Ogolne wymagania dotyczace materiatow sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoélne”.

Odbiér istniejgcych urzadzen na budowie:

— przed rozpoczeciem rob6t (demontazem) nalezy komisyjnie sprawdzi¢ stan urzadzen istniejg-
cych. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletno$¢ zainstalowanych urzadzen. Opis sta-
nu urzadzen istniejgcych oraz ich dalszg przydatnosc nalezy zawrze¢ w protokole,

— podczas ponownego montazu urzadzen istniejgcych Wykonawca jest zobowigzany do zamon-
towania urzadzen w stanie nie gorszym niz ten w jakim znajdowaly sie podczas wstepnej ko-
misyjnej oceny. Odbiér ponownie zabudowanych urzadzeh musi uwzglednia¢ zapisy zawarte
we wstepnym protokole. Po wykonaniu robét (montazu urzadzen) nalezy komisyjnie sprawdzic¢
stan zamontowanych urzadzen. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnos¢ zainstalo-
wanych urzadzen w odniesieniu do stanu przed rozpoczeciem robét. Poréwnanie stanéw
urzadzen istniejacych przed i po wykonaniu robét nalezy zawrze¢ w protokole odbioru robét.
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2.7. Odbiér nowych materiatéw i urzadzen na budowie.

— Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kom-
pletnodci wraz z zataczonymi materiatami pomocniczymi oraz zgodnosci z projektem tech-
nicznym, danymi producenta i Dokumentacjg Techniczno Ruchowg (DTR),

— Materialy i urzadzenia nowe nalezy dostarcza¢ na budowe ze $wiadectwami jakosci, metry-
kami, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego,

— Zespoly urzadzen zmontowane u Producenta — powinny by¢ dostarczone z protokotami préb
technicznych.

2.8. Sktadowanie materiatéw i urzgdzen.
— Zdemontowane i dostarczone materialy oraz urzadzenia powinny by¢ skladowane zgodnie
z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz zabezpieczone przed wpltywami atmosferycznymi
i uszkodzeniami mechanicznymi,
— Materialy oraz urzadzenia nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych o wilgotno-
$ci wzglednej do 80% i temperaturze od 0C do +40C, wolnych od oparéw zracych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.

3.2. Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach w urzadzeniach tele-
technicznych powinny odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wy-
trzymalosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mieé
ustalone parametry techniczne i powinny byé ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace
przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, muszg mieé aktualnie wazne do-
kumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

3.3. Dobor sprzetu do wykonania rob6t przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jakos¢
robot okreslona:
— w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoélne”,
— W niniejszej STWIORB,
— w dokumentaciji projektowej,
— w DTR zabudowywanych urzadzen.

3.4. Przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu:
— samochdd dostawczy do 0,9 t,
— samochdd skrzyniowy do 5 t,
— przyczepa skrzyniowa do 3,5 t,
— przyczepa dtuzycowa do samochodu do 4,5 t,
— zuraw samochodowy do 4 t,
— podnosnik montazowy samochodowy PMH.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne”.

4.2. Materiaty na budowe powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami transportu, w opakowaniu,
uktadane jednowarstwowo w pozycji pracy i zabezpieczone tak, aby unikng¢ trwatych odksztal-
cen i uszkodzen oraz wpltywéw atmosferycznych, chyba ze wymagania przedmiotowych DTR
stanowig inaczej. W szczegélnosci dotyczy to transportu urzadzen montowanych w zespoty
u producenta.

4.3. Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP iruchu drogowego
obowigzujgcymi w Polsce.

4.4. Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca montazu winien odbywaé
sie recznie lub przy uzyciu srodkdw transportowych oraz zgodnie z wymaganiami przepiséw BHP
obowigzujgcymi w Polsce i w uzgodnieniu z Inzynierem.

4.5. Sposob zatladowania i wytadowania materiatéw oraz urzadzen na $rodki transportowe, a takze
warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentéw tych materiatdw
i urzadzen.

4.6. Przetadunek oraz transport zdemontowanego materialu we wskazane miejsce cigzy na Wyko-
nawcy. Zdemontowane materiaty nalezy odwiez¢ do PKP PLK S.A. Zaktadowi Linii Kolejowych
w Szczecinie lub TK Sp. z 0.0. Zaktad Telekomunikacyjny w Szczecinie, stosownie do terenu
i wkasnosci.

Data: 02 2010 Tom 1l - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA Strona 46
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Budowa urzadzen ssp w km 43.170 uzaleznionych z urzadzeniami srk stacji Kotobrzeg na linii nr 402 Koszalin - Goleniéw

Wykonawca zobowigzany jest do ustalenia z wlkadzami lokalnymi miejsca wywozu gruzu i odpa-
dow z terenu budowy (z zastrzezeniem spetnienia przez Wykonawce obowigzkow wynikajacych
z Ustawy z dn. 27.04.2001r. o odpadach Dz. U. nr 62 z 2001r. poz. 628 i rozporzadzen wyko-
nawczych do tej Ustawy), a zwigzane z tym koszty uja¢ w cenach jednostkowych rob6t. Transport
materiatow z rozbiorki i demontazu obcigza Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca bedzie wykonywat roboty wedtug zaakceptowanego projektu organizacji i harmono-

gramu rob6t uwzgledniajgcego wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Projekty organizacji i harmonogram rob6t teletechnicznych powinny obejmowaé warunki oraz

ograniczenia wynikajace z koordynacji robét z innymi Wykonawcami na budowie, szczegélnie
w czasie robét przy budowie urzadzen srk.

5.3. Projekt organizacji musi uwzgledniaé¢ czas przeznaczony na préby techniczne, sprawdzenie urza-

dzen przez Wykonawce oraz odbiér koncowy.

5.4. Wykonanie robo6t, polegajacych na montazu aparatury oraz potaczen pomiedzy elementami musi

by¢ zgodne z:
— instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi urzadzen (DTR), dostarczo-
nymi przez Producentéw,
— obowigzujacymi normami,
— przepisami obowigzujgcymi na PKP PLK S.A.,
— dokumentacjg projektowa.
— przy uwzglednieniu stanu wyjsciowego dla poprzednio zdemontowanych urzadzen.

5.5. Rozebrane nawierzchnie utwardzone w rejonie wykonywanych robét ziemnych nalezy doprowa-

dzi¢ do stanu sprzed przebudowy.

5.6. Demonta z linii kablowych.

Kable odkopa¢ i zdemontowa¢ wraz z rurami ostonowymi. Wykop zasypac. Teren wyrownac
i oczysci¢ z odpadkow.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét sg podane w STWIORB G.00 — ,Wymagania

ogolne”.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robét i dziatania urzadzen nalezy ponadto przeprowadzi¢ zgod-

nie:

— z instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi urzadzen (DTR) dostarczo-
nymi przez Producentéw,

— wymogami instrukcji i przepiséw stosowanych przy odbiorze urzadzen na PKP PLK S.A.

6.3. Przy ponownym montazu poprzednio zdemontowanych urzadzen istniejacych nalezy przywrécic

€0 najmniej stan istniejacy przed rozpoczeciem robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogl6lne wymagania dotyczace obmiaréw robét sg podane w STWIORB G.00. — ,Wymagania

ogolne”.

7.2. Obmiar rob6t obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci koniecznych do prawidtowe-

go wykonania robét. Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robét ujete zostaty w wymienio-
nych powyzej, odpowiadajgcych im STWIORB.

7.3. Uszkodzenia powstate podczas demontazu urzgdzen istniejgcych, zakwalifikowanych do dalsze-

go uzytkowania, obcigzajg Wykonawce i muszg zosta¢ usuniete na jego koszt. Zakres naprawy
obejmuje przywrécenie tych urzadzen do stanu z przed demontazu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne wymagania dotyczace warunkéw odbioru robét, ich podziatu oraz warunkéw tych odbio-
réw sg zawarte w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogoine”.

8.2. Odhiér i sprawdzenie dziatania urzgdzen teletechnicznych nalezy dokonaé zgodnie z:
— instrukcjami, przepisami obowigzujgcymi na PKP PLK S.A.,
— przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzadzen teletechnicznych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace warunkéw platnosci sa zawarte w Warunkach Umowy.

9.2. Podstawg ptatnosci sa ceny jednostkowe ustalone dla poszczegoélnych rodzajéw robdt i odpowia-
dajacych im jednostkom obmiarowym.

9.3. Ceny maja obejmowaé wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania ww. robét
zwigzanych z montazem i demontazem urzgdzen, zatadunkiem i roztadunkiem urzgdzeh oraz
z uruchomieniem i regulacjg urzadzen teletechnicznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz norm, przepiséw i instrukcji, dotyczacych wykonywanych robo6t wg niniejszej specyfikacji
jest zawarta w STWIORB G.00. — ,Wymagania ogolne” oraz przedstawiono ponize;.
10.1. NORMY.
[1] BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosiezne. Ogoine wymagania i badania.

[2] BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrz zaktadowe. Linie kablowe. Ogélne wyma-
gania i badania.

[3] BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania
i badania.

[4] ZN-96/TP S.A.-002 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosiezne. Linie optotelekomunika-
cyjne. Ogolne wymagania techniczne.

[5] ZN-96/TP S.A.-005 Kable optotelekomunikacyjne. Wymagania i badania.
[6] ZN-96/TP S.A.-006 Zigcza spajane $wiattowodow jednomodowych. Wymagania i badania.
[7] ZN-96/TP S.A.-008 Ostony ztgczowe. Wymagania i badania.
[8] ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Og6lne wymagania techniczne.
[9] ZN-96/TP S.A.-012 Kanalizacja pierwotna. Wymagania i badania.

[10] ZN-96/TP S.A.-013 Kanalizacja wtérna i rurociagi kablowe. Wymagania i badania.

[11] ZN-96/TP S.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania.

[12] ZN-96/TP S.A.-41 Zabezpieczone pokryw studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne).

[13] BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogol-
ne wymagania.

[14] PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

[15] PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na sta-
te. Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej.

[16] PN-74/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na sta-
te. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej okragte.

[17] PN-92/T-90321 Telekomunikacyjne kable stacyjne mafej czestotliwosci o izolacji i powtoce
polwinitowe;.

[18] PN-H-74200; 1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane.
[19] PN-88/B-06250 Beton zwykty.

[20] PN-T-45002; 1998 Telekomunikacyjne linie przewodowe. Skrzyzowania z liniami kolejowymi.
Wymagania ogélne.
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